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Усложнение задач управления автоматизированным элек- 
іропрйводом (АЭП), особенности объекта управления с одной 
стороны стимулируют, и расширяющиеся возможности 
микропроцессорной техники [1], точек новых методов 
управления. Наряду с традиционными структурами 
подчиненного регулирования получают развитие методы 
искусственного интеллекта (ИИ), к которым относятся 
экспертные системы, нечеткая логика и нейтронные сети (НС). 
Имеются также примеры использования сочетания названных 
методов. [2] Основным элементом экспертной системы является 
база знаний, которая формируется экспертами. База знаний 
экспертной системы обычно имеет древовидную структуру, 
которая имеет основную и вспомогательные ветви.

АЭП с асинхронным двигателем является объектом для при
менения системы ИИ, благодаря следующим основным причи
нам: 1) система АЭП существенно нелинейна; 2) две ключевых 
переменных состояния (потоки и токи ротора) обычно не под
даются измерению; 3) некоторые параметры двигателя изменя
ются в процессе эксплуатации.

Системы прямого управления АЭП-АД обычно используют 
микропроцессоры класса DSP [1], возможности которых огра
ничивают частоту модуляции и, следовательно, точность управ
ления. НС позволяют уменьшить время вычисления до 3 мкс на 
каждом уровне, на основе электрически программируемого чи
па Intel 80170NX [3].
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