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(54) СИ СТ ЕМ А  АВТ О М АТ И ЧЕСКО ГО  
РЕГУЛИРОВАНИЯ РАСХОДА ОБЩ ЕГО  
ВОЗДУХА КОТЛА
(57) Использование: теплоэнергетика к сис
темам автоматического регулирования рас
хода общего воздуха котла. Сущность 
изобретения; выход динамического блока 6 
подключен через второй нелинейный эле
мент 8, инвертор 10 и первый вход второго 
сумматора 9 к регулятору 4 расхода общего 
воздуха. Второй выход динамического бло
ка 6 соединен со вторым входом второго 
сумматора 9. Выход второго нелинейного 
блока 8 подключен к блоку 11 сигнализации. 
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Изобретение относится к теплоэнерге
тике и может быть использовано на тепло
вых электростанциях, районных и 
промышленных котельных,

Целью изобретения является повыше
ние надежности системы управления.

На чертеже изображена структурная 
схема системы регулирования расхода об
щего воздуха котла.

Система содержит датчик 1 химнедожо- 
га, датчик 2 расхода общего воздуха и дат
чик 3 расхода топлива, регулятор 4 общего 
воздуха, первый нелинейный ąaeMeHTB, ди
намический блок 6, первый сумматор 7, вто
рой нелинейный элемент 8, второй 
сумматор 9, инвертор 10 и блок сигнализа
ции 11, Датчик 2 расхода общего воздуха и 
датчик 3 расхода топлива подключены к ре
гулятору общего воздуха 4, датчик 1 химне- 
дожога, первый сумматор 7, первый 
нелинейный элемент 5 и динамический блок 
6 соединенные последовательно, причем ко 
входу первого сумматора 7 подключен дат
чик 2 расхода общего воздуха, а первый 
выход динамического блока 6 подключен че
рез второй нелинейный элемент 8, инвертор 
10 и первый вход второго сумматора 9 к 
регулятору 4 расхода общего воздуха, а вто
рой выход динамического блока 6 соединен 
со вторым входом второго сумматора 9, при
чем выход второго нелинейного блока 8 под
ключен к блоку 11 сигнализации.

В случае неисправности датчика 1 хим- 
недожога на его выходе появится нулевой 
или другой, нереагирующий на изменение 
СО, сигнал. При этом на выходе динамиче
ского блока б будем иметь нарастающий по 
модулю сигнал. В зависимости от знака Л 
этот сигнал будет меньше 0, при Д< 0 или 
больше о, при Л> 0. Тогда при превышении 
значения сигнала АО зі зоны нечувстви
тельности второго нелинейного блока 8, 
ДОы инвертируется, то есть изменяет свой 
знак в инверторе 10 на противоположный и 
поступает на первый вход второго суммато
ра 9, на второй вход которого поступает 
сигнал Д Оз2- В результате сложения сигна
лов равных по величине и противоположных 
по знаку на вход регулятора 4 поступает 
сигнал равный нулю ( Д СЬ = Д Оьг ~ Д Q>i = 
=0) и система управления работает по упро
щенной схеме (датчики общего воздуха, топ-
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лива и регулятор общего воздуха). При этом 
сигнал Д  Qbi с выхода второго нелинейного 
элемента 8 поступает на вход блока 11 сиг
нализации неисправности.

® Если же датчик 1 химнедожога испра
вен, то есть реагирует на изменение содер
жания СО в газах, то система управления 
работает по схеме, представленной в прото
типе. В этом случае сигнал Д  Ощ здесь ра
вен о (значение ДСЬі меньше зоны 
нечувствительности второго нелинейного 
блока 8) и ДОь = Д Оь2.

Структурное упрощение системы управ- 
15 ления общим воздухом в случае выхода из 

строя датчика химнедожога не обеспечива
ет оптимального выбора величины химнедо
жога, но позволяет сохранить 
работоспособность системы управления об- 

2Q щим воздухом и предотвратить возникнове
ние аварийной ситуации.

Предлагаемая система автоматического 
регулирования расхода общего воздуха кот
ла полностью реализуется на широко ис- 

2 5  пользуемой в энергетике регулирующей 
аппаратуре "Каскад" ("Каскад-2"), АКЭСР 
(АКЭСР-2), ПРОТАР и т.д. •

Ф о р м у л а - и з о б р е т е н и я
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Система автоматического регулирова

ния расхода общего воздуха котла, содержа
щая датчики расхода общего воздуха и 
топлива, подключенные к регулятору обще- 

35 го воздуха, датчик химнедожога, первый 
сумматор, первый нелинейный элемент и 
динамический блок, соединенные последо
вательно, причем к входу первого суммато
ра подключен датчик расхода общего 

4Q воздуха, а динамический блок выполнен в 
виде интегрирующего звена, о т л и ч а ю  - 
щ а я с я тем, что, с целью повышения на
дежности, она содержит второй нелиней
ный элемент, второй сумматор, инвертор и 

45 блок сигнализации, причем первый выход 
динамического блока подключен через вто
рой нелинейный элемент, инвертор и пер
вый вход второго сумматора к регулятору 
расхода общего воздуха, а второй выход ди- 

5Q намического блока соединен с вторым вхо
дом второго сумматора, причем выход 
второго.нелинейного элемента подключен к 
блоку сигнализации.


