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бэйноп для заготовки измельченных зеле- 
1!ых кормов. Привод рабочих органов со- 
дер.>‘оп коробку передач, дополнительную 
передачу в виде редуктора с ведомым звеном 
реперсивиогп механизма Редуктор содержит 
друхпенцпвуіс промежуточную шестерню и 
допо.лнмтельное зубчатое колесо. Выходной 
вал ре.дуктора через промежуточную шестер
ню гоглоянггого кинематически связан с ве 
домнм звеном реверсивного механизма и с 
ведог̂ тыми валами. Пртчюд адаптера осуіцест- 
влчегся посредством карданной передачи 
Таким оОгччзом. переключением зубчатого ко 
лрс.з зал можО' получать противоположное 
напрагзленные вращения 2 з.п. ф-лы, 2 ил

Изобретение относится к области мз- 
шиностроения и может 6tJTb использовано 
в приводах рабочих органов мобильных 
комбайнов для заготовки измельченных зе
леных кормов

Цель изобретения - повыитение эффек
тивности кормоуборочного комбайна за счет 
улучшения согласования технологического 
процесса адаптеров и пйтаюіцего аппарата 
вследствие раздельного регулирования при
водом кинематических режимов работы аг
регатов.

На фиг.1 изображен кормоуборочный 
комбайн с коробкой передач питающего ап
парата и приводом адаптеров' на фиг.2 - 
разрез А-А на фиг.1.

Привод рабочих органов содержит уста
новленную на кормоуборочный комбайн 1 
коробку передач 2 питающего аппарата и 
карданную передачу {не показана), кинема
тически связывающую приемные хвостови

ки 3 или 4 гитары 5 адаптера 6 (в частном 
случае барабанной жатки) через выходные 
валы 7 или 8 дополнительной передачи в 
лиде редуктора S с ве.домым звеном 10 ре
версивного механизма 11 любого типа, в 
конкретном примере (фиг.2) планетарного 
реверсивного механизма, выполненного на 
ведущем валу 12 коробки.

Редуктор 9 расположен над реверсив- 
кыгт механизмом 1 і и ведомыми валами ко
робки (на фиг.2 показан ва.л 13, связанный 
зубчатым колесоги с ведомым эвеном ревер
са Ю) и содержит установленную на оси 14 
дбухвенцовую проме.жуточную шестерню 
15, венец 16 которой ззаимодействует, с 
одной стороны, с ведомым звеном 10 ревер
са, а с другой стороны, с зубчатым колесом 
17 первого выходного вала, например 7, 
ре,ауктора 9. причем, на указанном выход
ном валу 7 выполнено дополнительное зуб
чатое колесо 18. Второй йыхпдной зал

а
к

с
V

>



3 1824079

например, 8 редуктора 9 снабжен переме
щаемым по направляющей вала 19 зубча
тым колесом 20. переклю чаемым в 
зацеппеиие либо со вторым венцом 21 про
межуточной шестерни 15, либо с зубчатым 
колесом 18 первого выходного вала 7.

Привод работает следующим образом.
Выходной вал редуктора 9 через проме

жуточную шестерню 15 постоянно кинема
тически связан как с ведомым звеном 10 
реверсивного механизма, так и с ведомыми 
валами (например 13) коробки передач. Эта 
связь в зависимости от кинематики нерасс- 
мзтриваемой части коробки привода питаю
щего аппарата и вне зависимости от режима 
работы реверса (прямое или обратное вра- 
іценйе по отношению к ведущему валу 12) 
однозначно обеспечивает взаимное соотно
шение направлений вращения выходных 
валов привода питающего аппарата и вала
7 (совпадающее или противоположное).

Зубчатое колесо 20 при перемещении 
по направляющей 19 из положения, пока
занного на фиг.2, влево до взаимодействия 
с венцом 21 связывает второй выходной вал
8 через промежуточную шестерню 15 с ведо
мым звеном 10 реверсивного механизма 11. 
Валы 8и 7 получают однонаправленное вра
щение, п(,'.ичем их частоты могут быть выбра
ны сочетанием передаточных отношений

1̂7
Zi6

Z20

При перемещении зубчатого колеса 20 
по направляющей 19 из положения, пока
занного на фиг.2, вправо до взаимодействия 
с дополнительным зубчатым колесом 18 ва
ла 7 выходной вал 8 также оказывается свя
занным с ведомым звеном 10 реверса, но 
получает противоположное смежному вы
ходному валу 7 направление вращения, Пе
редаточное отношение от проме.жуточной 
шестерни 15 к валу 8 в этом случае опреде
ляется соотношением.

Таким образом, переключением зубча
того колеса 20 вал 8 может получать проти
воположные направления вращения.

Привод адаптера осуществляется кине
матической связью одного из выходных валов

7 или 8 редуктора 9 посредством кардлмпой 
передачи с приемными хвостовиками адэп 
тера 3 или 4 гитары 5 (на фш . 1) или единст
венным хвостовиком для других типогз 

5 адаптеров. При этом за счет установки кар
данного вала на хвостовик 7 или 8 вхо,ііііой 
вал адаптера может получать совпадаюгцие 
по направлению, но различные частоты вра
щения, а также враіценйе протипополпжно 

0̂ го н а п р а в л е н и я  от вала 8 путем  
переключения шестерни последиого в за
цепление с колесом выхо.лмого ва/пт 7.

Выходные валы 7 и 8 лопо.лиительной 
передачи могут бы гь сиаб *кі;ні.) хвосюпи.шгхи 

IS  с обеих сторон. В этом случае прсдлаг-логгос 
устройелпо обеспечивает агрегалпиигагаг..- с 
адаптерами как лево-, гак и прачосгоппнне 
го приоо,ца,

20 Ф о р м у л а  и з о  б р е т е н и я
1. Привод рабочих органов кормоубо

рочного комбайі-іа, содержащий коробку пе
редач привода рабочих орг.лнов с 
размещенными в ее корпусе ведущим и ве-

25 ДОМ.УМ валами с шестерггями и реверсом, 
карданную передачу привод.з адаптерогз и 
кинематически связывают,ую ее с короГЗкой 
передач дополнительную передачу в вг-де 
редуктора располо.жог-тоі о на/t гьллаь’и и 

30 реверсо.м коробки передач и взаиг-юдег-пг  ̂
вующего через промежуточную игестершо с 
ведомым звеном реверса, о т л и ч а ю ut и й- 
с я гем. что. с цепью гіов'ншоіійя о^кЬектив- 
HOCU1 кормоуборочиого к.омбайіігз за счет 

35 улучшения согласования ге>;нслогического 
прогщсса адаптеров и пигаюид;го аипарага 
вследствие раздельного регулйргіваййя 
приводом кинематических режимов работы 
агрегатов, дополнительн,лй передача выпол- 

40 иена с двумя приьо/\имыми выходными п:у 
лами, каждый из которых имеет приво/t от 
промежуточнгтй шее тер гни,

2. Привод г о п.1, о т л и ч л ю щ п й с я 
тем, что промежуточная шестерня вьетош-ге-

45 на двухвенцогзой,
3. Привод по п. 1 ,0 г л и ч а ю щ и й е я 

тем, что шестерня одного из ведомых вз,.пип 
дополнительной передачи выполнена с р о з - 
можностыо переключения п зацепление с

50 шестерней другого ведомого вала.
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