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Все способы регулирования скорости электродвигателей можно разде
лить на две группы. Первая группа включает способы регулирования ско
рости, при которых скорость идеального холостого хода электродвигателя 
остается постоянной. Вторая группа охватывает способы, где скорости 
идеального холостого хода электродвигателя изменяется с помощью 
управляющего воздействия[ 1 ].

С энергетической точки зрения первый способ регулирования является 
нерациональным. Тем не менее, до сих пор еще можно встретить механиз
мы, скорость которых регулируется данны.ч образом. С буйным развити
ем полупроводниковых ключей, что в свою очередь привело к возникно
вению на электротехническом рынке большого количества разнообразных 
преобразователей частоты, стало возможны.м без особых пробле.м осуще
ствлять регулирование скорости асинхронного двигателя (АД) изменением 
частоты подводимого напряжения.

Используя мате.матическое описание АД, была предложена модель час
тотно-регулируемого электропривода, работающего в двух зонах реп/ли- 
рования скорости. Имитационное моделирование осуществлялось при по
мощи програ.ммного обеспечения Matlab 7.0. Номинальная мощность АД, 
когда напряжение равно номинальному, а частота выше но.минальной, оп- 
реде.ляется диапазоном регулирования скорости, номинальной перегру
зочной способностью двигате.ля и требуемой перегрузочной способностью 
при максимальной скорости. При этом ток АД остается практически по
стоянным при постоянной статической мощности. Если же во второй зоне 
частотного регулирования статический момент постоянный, то ток двига
теля возрастает прямо пропорционально скорости [2]. Т.к. критический 
момент АД пропорционален квадрату напряжения, то отюлонение напря
жения в сети существенно влияет на перегрузочную способность двигате
ля во второй зоне регулирования скорости и может привести к его остано
ву.
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