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Определение математической модели объекта управлени.ч часто 
выполняется путе.м аппроксимации экспериментальной переходной 
характеристики, как реакции звена на ступенчатое входное воздействие.

Многие про.мышленные объекты управления с самовыравннвание.м 
можно аппроксимировать моделью в виде нескольких последовательно 
соединенных апериодических звеньев с одинаковыми постоянными 
времени [1];
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где Т -  постоянная времени звеньев; п =1. 2, 3 ... - количество 
апериодических звеньев.

Известен ряд графоаналитических методов определения параметров Т и 
п модели объекта вида (1). В работе [1] определение этих параметров 
основано на построении касательной в точке перегиба переходной 
характеристики. Метод, приведенный в работе [2], базируетс.ч на 
определении моментов времени, в которые график переходной 
характеристики достигает двух заданных уровневых значений.

Предлагаемый метод аппроксимации объекта передаточной функцией 
вида (1) основан на численном интегрировании. Сущность метода 
заключается в следующем. Вычисляется площадь S над графиком 
нормированной переходной характеристики. Величина площади S связана 
с параметрами модели объекта следутощей зависи.мостью S=nT. 
Итерационный процесс поиска значений параметров Т и п  модели 
начинается со значения к=1 и, соответственно, Г=8/п. Критерием 
завершения процесса является минимальное значение интеграла от 
разности между экспериментальной переходной характеристикой и 
переходной характеристикой модели.

Метод реализован в виде приложения на языке программирования 
Delhi.
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