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Динамика системы автоматического управления с параметрическиП 
неопределенное! ьго описывается семейством характеристически'
уравнений
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где / - 1,2,...,«, -  коэффициентьг, каждый из которглх может лйнейжі 
занисегь от некогорог о неопределенно! о (свободного) параметра к.

к  f ( s ) - и{а,(о) I /у(<т.л»). (2)

Выделяется параметр Л, посредством преобразования ( I) к виду

¥is)
где (j)(s) и !|/(s) -  позгиномы от s; u(a,oj), v(a,o)) -  гармонические функции 
независимых дейсзвительных перемеігных о и о).

Образ поля корневых траекторий круговог о образа (КТКО) [1,2] зала 
ется в плоскости свободного параметра в форме окружности. Функция и 
уравнение линий уровня поля КТКО определяются на основе (2) соотвсі 
сівеіігіо выражениями
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где а, Ь -  ко(!рдинаты центра окружности-образа, р -  радиус образа опре 
деляются из уравнения КТКО [2].

В результате проведенного исследования полей корневых іраекюрйіі 
кругового образа (3), (4) динамических систем различных порядков в слу 
чаях, когда ли!гии уровня ограничивают многосвязные области корней и 
цетр образа расположен произвольно, выявлен ряд закономерігосісй и 
особенностей расположения полей н коміглекспой плоскости корней. Рае 
смогрены конкретные ггримеры для систем различных порядков. Данный 
подход может использоваться для парамефического синтеза систем и по
зволяет обеспечить желаемое расположение корней системы.
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