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В работе разработан прямой точный релаксационный метод решения 
шдачи оптимизации линейной нестационарной системы с многомерным 
'.правлением и подвижным концом:

J{u) - с'х{1,) > шах, X -  A{t)x i B(t)iu / е Г  [/„д. |, 

л-(/Д -  О’г, j : < z <  / ’ , g. < Нх{1.)< g \  |м,(0| < I. '■ 'С '/'•
(П

4дссь vU) г л , / с 7’ вектор управляющих
иоздейс'1 ВИЙ.

Задача (1) :жвивалентиа задаче линейного программирования с 
шпервальными ограничениями в функциональном пространстве:

J{y)~h ' z  \ jc'(t)u[t)clt --> піах^

(2)

g . < D z i  \ P{ l ) u{ t ) d t <g\  |z/,(

4десі.
r(,) Q{t) B{l), cV)  f V )  B { l ) , t ^ r . D  Q{l,) G, h

IU).Q{l) -  решения систем f  ~ f ,  Q O A(l),

Совокупность v = (m, z) -  управление. Для задачи (2) 
имодятся понятия опоры и опорного управления.

Сформулированы и доказаны критерии оптимальности и д- 
пигимальности. В случае если для начального опорною управления эти 
ернтерии не выполняются, предлагается итерация по улучшению опорного 
\ правления, которая состоит из двух частей: эаменгл управления и замены 
"Поры.

Заключительным этапом метода является процедура доводки, 
тмволяющая С'1 роить базисное оптимальное управление.

Для решения коггсчномерной задачи линейного программирования, 
ііоііучегнюй из (2) с помощью специального сужения класса управляющих 
тмдействий, используются конструктивньге методы оптимизации.
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