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В настоящее время в Украине и за рубежом активно разрабатываются 
инерциальные датчики – акселерометры. Современные требования к 
миниатюризации систем управления не позволяют использовать 
традиционные крупногабаритные инерциальные измерители, а 
применение малогабаритных измерителей, чувствительный элемент 
которых выполнен по планарной технологии, невозможно вследствие 
невысоких показателей точности. В частности, малогабаритные 
инерциальные измерители характеризуются низкой чувствительностью к 
малым воздействиям [1]. 

В работах, посвященных автоколебательному режиму 
функционирования компенсационных измерителей (например, [2]), не 
исследовалось влияние априорно неопределенных вибраций основания 
маятникового акселерометра на точность измерения кажущегося 
ускорения. С учетом того, что инерциальные измерители в современны х 
системах управления крепятся непосредственно на корпусе космического 
аппарата и их чувствительные элементы находятся в условиях воздействия 
вибрации, изгибных колебаний и т.д., задача снижения погрешности, 
обусловленной периодическими высокочастотными возмущениями, 
представляется актуальной. 

Составлен и промоделирован алгоритм, который может быть применен 
к большинству компенсационных инерциальных измерителей параметров 
движения в условиях периодических воздействий, амплитуда и частота 
которых заранее неизвестны. Алгоритм самонастройки параметра 
нелинейного звена может быть реализован при помощи 
микроконтроллера, используемого в контуре обратной связи маятникового 
акселерометра. 
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