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Задачей проектирования кулачкового механизма является определение 
координат центрового и действительного профилей кулачка по заданному 
закону движения выходного звена (толкателя) механизма. Таким образом, 
основным этапом в проектировании кулачковых механизмов является вы
бор закона движения толказеля. Анализ применяемых законов движени.ч 
показал, что даже синусоидальный закон характеризуется в 1,57 раза боль
шим максимальны.м значением ускорения, чем параболический закон. 
Кроме того усложнение закона изменения ускорения с целью приближения 
его к требованиям практики ведет к более сложной математической моде
ли описания такого закона.

Предлагается, в выборе закона движения толкателя кулачкового меха
низма, использовать корреляционно-регрессионный анализ, разработанный 
при исследовании различных зависимостей между статистическими ряда
ми. В отличии от функциональной, корреляционная зависимость не явля
ется строго определенной. Так в парно.м корреляционно-регрессионном 
анализе при линейной и нелинейной зависимостях ігх удобно описать па
раболами различного порядка.

Учитывая эту возможность, предлагается задать кинематическую диа
грамму 5 .р(ф) табличным способом, в которой будут учтены все требова
ния, предъявляемые на этапе выбора 5т(ф)- Затем с помощью корреляци
онно-регрессионного анализа описывается зависимость S ^ { ^ )  уравнением 
вида S j  t +  + . . .  +  Ь , у , где п-порядок параболы, Ь ^ , Ь ^ ,  -
коэффициенты, определяемые либо методом наименьших квадратов, либо 
методом максимального правдоподобия. Если закон распределения систе
мы случайных величин не является нормальным, то функция регрессии 
будет нелинейной. Для нашего случая, когда аналог ускорения 5((ф) не 
является случайной величиной, то он подчиняется нормальному закону 
распределения. При этом решается задача с любой наперед заданной точ
ностью.

Дальнейшие вопросы проектирования кулачкового механизма всех ти
пов остаются традиционно прежними без изменений. В заключении следу
ет отметить, что подобный подход к проектированию кулачковых меха
низмов расширяет возможность задавать любой закон движения толкателя.
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