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(57) Изобретение относится к сельскохозяй
ственному машиностроению. В коробке 
привода рабочих органов кЬрмоуборочного 
комбайна, содержащей ведущий вал 2 с ус
тановленными на нем муфтами сцепления
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прямого 5 и обратного 6 движения и связан
ные с ними зубчатые колеса реверсивного 
механизма типа устройства с паразитной 
шестерней 18, сопряженного с зубчатым ко
лесом вала адаптеров 12, при этом паразит
ная шестерня выполнена в виде блока, один 
венец которого связан с колесом муфты 
сцепления обратного движения, а другой -  
с колесом вала привода адаптеров 12, где 
осью вращения блока, выполненного с 
возможностью избирательного жесткого 
соединения с осью, служит ведомый (вто
ричный) вал устройства изменения частоты 
вращения вальцов питающего аппарата, 
первичным валом которого является вал 
привода адаптеров. 1 ил.
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Изобретение относится к сельскохозяй
ственному машиностроению, а именно» к 
приводам рабочих органов мобильных ком
байнов для измельчения зеленых кормов.

Известен привод питающего аппарата 
кормоуборочного комбайна, содержащий 
коробку передач с размещенным в ее кор
пусе* ведущим и ведомым валами с шестер- 
НЯ1ЙИ и реверс, где реверс выполнен в виде 
планетарной зубчатой передачи, солнечное 
колесо которой жестко соединено с веду
щим валом, а карданное колесо установле
но на упомянутом валу с возможностью 
вращения и снабжено дополнительным зуб
чатым венцом, входящим в зацепление с 
шестерней ведомого вала. Причем водило 
кинематически связано с ведущим валом 
посредством солнечного колеса и сателли
тов, а также посредством второй, аналогич
ной упомянутой, фрикционной муфты.

Устройство представляет собой плане
тарный механизм типа 1, где на прямом вра
щении блокируется солнечное и коронное 
колесо с передаточным числом U =1. а на 
обратном вращении затормаживается води
ло с передаточным числом.

U^«=Ze/Za=P,

где Z в -  число зубьев коронного колеса;
Za -  число зубьев солнечной шестерни.
Таким образом, при реверсировании 

достигается замедление вращения привода 
в // w'' = Z b / Za = Р раз, необходимое, 
например, для устранения забивания рабо
чих органов зеленой массой.

Недостатком конструкции является 
относительная сложность планетарного 
механизма. Кроме того, по известным соот
ношениям при одинаковых >иоментах, пере
даваемых фрикционами, максимальный 
момент на дополнительном зубчатом венце 
коронного колеса в режиме реверса,

МBR _  Р МФ
1 + Р

где М -  момент фрикционного сцепления. 
Учитывая, что на прямом вращении

, соотношение моментов

МBR Р Мф

М BV (1 + Р)МР 1 + Р

т.е. известное устройство не обеспечи
вает увеличения момента при реверсирова
нии.

Цель изобретения -  упрощение конст
рукции коробки и повышение эффективно
сти привода в работе.

Указанная цель достигается тем, что в 
5 коробке привода рабочих органов кормоу

борочного комбайна, содержащей ведущий 
вал с установленными на нем муфтами 
сцепления прямого и обратного движения 
и связанные с ними зубчатые колеса ревер- 

10 сивного механизма типа устройства с пара
зитной шестерней, сопряженного с 
зубчатым колесом вала адаптеров, при 
этом паразитная шестерня выполнена в ви
де блока, один конец которого связан с ко- 

15 лесом муфты сцепления обратного 
движения, а другой -  с колесом вала при
вода адаптеров, где осью вращения блока, 
выполненного с возможностью избиратель
ного жесткого соединения с осью, служит 

20 ведомый (вторичный) вал устройства изме
нения частоты вращения вальцов питающе
го аппарата, первичным валом которого 
является вал привода адаптеров.

На чертеже представлен привод, уста- 
25 новленный на боковом прицепном ком

байне, в частности, и с использованием 
известного технического решения.

Коробка привода рабочих органов 1 со
держит ведущий вал 2, приводимый, напри- 

30 мер, посредством конического редуктора 3 
от карданного вала спицы 4. На валу 2 уста
новлены фрикционные сцепления прямого 
5 и обратного 6 вращения (электромагнит
ные, гидроподжимные или др.). ведомые ча- 

35 сти которых связаны с зубчатыми колесами 
7 и 8 соответственно, выполненными с воз
можностью вращения относительно веду
щего вала. Как и в известном решении, 
свободный хвостовик вала 2 может быть ис- 

40 пользован для привода измельчающего ба
рабана 9 посредством карданного вала 10.

Зубчатое колесо 7 сопряжено с колесом 
11 вала привода адаптеров 12, в частности, 
непосредственно соединенного кардан- 

45 ным валом 13 с угловым редуктором 14 
адаптера 15.

Вал 12 одновременно является первич
ным валом устройства изменения частоты 
вращения вальцов питающего аппарата 16. 

50 На ведомом валу 17 устройства с возможно
стью относительного вращения установлен 
блок паразитных шестерен 18, венец 19 ко
торого сопряжен с колесом 8 муфты обрат
ного вращения, а венец 20 -  с колесом 11 

55 вала адаптеров 12, при этом пара колес 
11-20 используется в качестве одной из 
передач коробки (а именно, высшей) по
средством блокировки жесткой сцепной 
муфтой 21 с подвижной на ведомом валу 17 

____ шестерней 22 некоторой другой (на фиг. -
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средней) передачи коробки. Ведомый вал 17 
через выполненную на нем ведущую шес
терню 23 редукторной части коробки кине
матически связан С валом 24 привода 
верхних вальцов 25 и валом 26 привода ниж- 5 
них вальцов 27.

В предлагаемом решении независимо 
от включаемой передачи обеспечивается 
постоянство передаточных чисел от ведуще
го вала к валу адаптеров при его прямом (U 10 
и обратном (и^) вращении. Как видно из 
чертежа.

и ' ' = ^

,,R _  Zl9 , Z11 . 
^  Ze Z2 0 ’

и^/иV _ Z 7
Z20

Коробка привода рабочих органов рабо
тает следующим образом.

15

где Z?: Ze: Zn: Z19: Z20 -  числа у зубьев 20 
Соответствующих колес.

Соотношение передаточных чисел меж
ду обратным и прямым вращением

25

Учитывая, что указанное соотношение 
образуется фактически в две ступени, мо
жет быть достигнуто замедление вращения 
рабочих органов в Р раз. как у прототипа -  
планетарного реверсивного механизма -  
при существенном упрощении конструк
ции.

Учитывая соотношение моментов при 
прямом ^  и обратном вращении приво
да, приведенных к колесу 11 вала адаптеров 
12, и принимая U^/U^ = Р, имеем М^/М'' = Р.

Таким образом, одновременно повыша- 
ется эффективность привода за счет увели
чения момента в режиме реверсирования, 
что облегчает, например, устранение заби
вания рабочих органов растительной мас
сой. 45

Через карданный вал спицы 4 и кониче
ский редуктор 3 крутящий момент подается gQ 
на ведущий вал 2 коробки 1 и связанный с 
ним карданным валом 10 измельчающий ба
рабан 9.

Далее при прямом вращении питающе
го аппарата 16 и адаптера 15 крутящий мо- gg

мент с ведущего вала 2 через включенное 
фрикционное сцепление прямого вращения 
5 и связанное с ним колесо 7 передается на 
колесо 11 вала адаптеров 12, где делится 
следующим образом:

непосредственно с вала 12 (или некото
рого другого кинематически связанного с 
ним вала коробки) на привод адаптера 15, в 
частности, посредством карданного вала 13, 
связанного с угловым редуктором 14 адап
тера;

посредством одной из включенных пе
редач коробки, в том числе образуемой зуб
чатыми колесами 11 и 20. на ведомый вал 17 
и связанные через шестерню 23 посредст
вом редукторной части коробки на вал 24 
привода верхних вальцов 25 и вал 26 приво
да нижних вальцов 27.

При реверсировании питающего аппа
рата и адаптеров фрикционная муфта сцеп
ления обратного вращения 6 кинематически 
связы вэет ведомое зубчатое колесо 8 с вход
ным валом 2, В общем случае крутящий мо
мент через пару венцов 8 и 19 передается’ 
на блок паразитных шестерен 18, а с него 
через венец 20 -  на связанное с ним колесо 
11. Вал адаптеров реверсируется непосред
ственно, а ведомый вал 17 привода питаю
щего аппарата -  через соответствующую 
включенную передачу коробки.

В том случае, когда блок паразитных 
шестерен 18 через сцепную муфту 21 и ше
стерню 22 соединяется с ведомым валом 17, 
образуя высшую передачу кс робки, послед
ний. как и вал привода адаптеров, реверси
руется непосредственно от блока 18.

Ф о р м у л а  и з о б р е т е н и я
Коробка привода рабочих органов кор

моуборочного комбайна, содержащая веду
щий вал с установленными на нем муфтами 
сцепления прямого и обратного движения, 
связанные с первичным валом коробки зуб
чатой передачей, реверсивный механизм с 
паразитной шестерней и ведомый вал уст
ройства изменения частоты вращения валь
цов питающего аппарата, о т л и ч а ю щ а я -  
с я тем. что. с целью повышения эффектив
ности в работе привода и упрощения конст
рукции, паразитная шестерня выполнена в 
виде установленного на ведомом валу ко
робки блока с венцами, при этом один венец 
связан с колесом муфты сцепления обратно
го движения, а другой -  с колесом первич
ного вала.


