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(57) Изобретение относится к области 
транспортного мапшностроения, в част
ности к механизмам двухскоростчого

привода валов отбора мощности трак
торов и аналогичных машин. Цель 
изобретения - расширение функциональ
ных возможностей путем уменьшения 
холостого вращения сателлитов. Меха
низм двухсхоростного привода валов 
отбора мощности транспортного сред
ства содержит приводной двигатель 1, 
планетарный механизм 2 с солнечной 
шестерней 3, водилом 4 с двухвенцо- 
выми сателлитами 5 и тормозом 6 и 
двумя коронными (основной и дополни
тельной) шестернями 7, 8 и два выход
ных хвостовика 9, 10 при этом хвосто
вик 9 может связываться с коронной ^ 
шестерней 7, а хвостовик 10 - с ко- 3 
ронной шестерней 8. 1 ил. (О
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Изобретение относится к транс

портному машиностроению, в частнос
ти к механизмам двухскоростного при
вода валов отбора мощности тракторов 
и аналогичных машин.

Цель изобретения - расширение 
функциональных возможностей путем 
уменьшения холостого вращения сател
литов ,

На чертеже схематически показан 
предлагаемый механизм.

Механизм двухскоростного приво
да валов отбора мощности транспорт
ного средства содержит приводной дви
гатель 1, планетарный механизм 2 с 
солнечной шестерней 3, водилом 4 с 
двухвенцовыми сателлитами 5 и тормо
зом 6, и двумя коронными шестернями 
7 и 8 и два выходных хвостовика 9 и 
10, при этом хвостовик 9 может свя
зываться с коронной шестерней 7, а 
хвостовик 10 - с дополнительной ко
ронной шестерней 8.

Механизм работает следующим об
разом. 5

Для включения механизма включает
ся тормоз 6, что останавливает води
ло 4. Крутящий момент от двигателя 1 
через солнечную шестерню 3 передает
ся сателлитам 5, которые вращают ко
ронные шестерни 7 и 8 с измененны
ми скоростями в обратном, относи
тельно солнечной шестерни 3 и двига
теля 1, направлении, т.е. обеспечива
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ет требуемый по направлению привод 
выборочно связываемых с коронными ше
стернями 7 и 8 хвостовиков 9 и 10 с 
двумя скоростями вращения. Для вы
ключения механизма тормоз 6 выключа
ется и свободное вращение получает 
водило 4, а установленный в механизме 
один из хвостовиков 9 и 10, на кото
рый действует момент сопротивления 
от маховых масс агрегатируемой маши
ны, останавливается, т.е, привод пре
кращается .

Ф о р м у л а  и з о б р е т е н и я

Механизм двухскоростного привода 
валов отбора .мощности транспортного 
средства, содержащий двигатель, пла
нетарный механизм с коронной шестер
ней, водилом с сателлитами, связанным 
о тормозом и солнечной шестерней, и 
два выходных хвостовика, кинематичес
ки связанных с одними из элементов 
планетарного механизма, о т л и ч а 
ю щ и й с я  тем, что, с целью рас
ширения функциональных возможностей 
путем уменьшения холостого вращения 
сателлитов, он снабжен дополнительной 
коронной шестерней, сателлит выпол
нен с дополнительным венцом для свя
зи с коронной шестерней, а солнечная 
шестерня связана с двигателем, при 
этом выходные хвостовики выполнены 
для связи соответственно с основной 
дополнительной коронными шестернями.
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