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РЕФЕРАТ

Дипломный проект: 75 с., 7 ил., 14 табл., 17 источников.
ГРУППИРОВКА МИНИ-СПУТНИКОВ, УДАЛЕННОЕ УПРАВЛЕНИЕ 

СПУТНИКОМ ЛИДЕРОМ, ДИСТАНЦИОННОЕ ЗОНДИРОВАНИЕ ЗЕМЛИ, 
МНОГО ДИАПАЗОННАЯ СЪЕМКА, СЕНСОРНОЕ ОБОРУДОВАНИЕ.

Объектом разработки является группировка мини-спутников с лидером и 
резервом.

Целью диплома является разработка рационально подобранной 
группировки мини-спутников с лидером и ведомыми.Кроме того разработка 
алгоритмов действия программного обеспеченияи надежности группировки с 
резервом.

В дипломном проекте выполнен анализ группировок «строй» и «рой», 
построена схема работы группировки мини-спутников, каждому спутнику 
заданны определенные функции которые в ходе миссии он выполняет, указана 
сенсорная аппаратура необходимая для четкого функционирования группировки 
мини-спутников.

В соответствии с поставленной целью решены следующие задачи:
- Оценена перспективность мини-спутников при дистанционном 

зондировании земли, (обнаружения пожара стихийные бедствия) и 
много диапазонной съемке;

- Подобрана сенсорная аппаратура, для обеспечения функционирования 
спутников;

- Разработаналгоритм работы группировки мини-спутника;
- Построены эпюры функционирования лидера
- Сконструированаструктура интерфейсных блоков данных;
- Создана Вероятностно-статистическая модель
- Выполнена оценка надежности функционирования.
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