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РЕФЕРАТ

Дипломный проект: 67 с., 28 ил., 9 табл., 11 источников.

ЭКЗОСКЕЛЕТ, КИСТЬ, ЧЕЛОВЕК, РОБОТОТЕХНИЧЕСКАЯ СИСТЕМА.

Объектом разработки является экзоскелет кисти человека для создания 
робототехнических систем.

Целью проекта является разработка экзоскелета для человека с 
ампутированной кистью.

Разработан алгоритм изготовления и сборки экзоскелета; алгоритм управления 
рукой; проведено 3D моделирование экзоскелета руки.

Область применения:
3D модель в дальнейшем может использоваться, как и в учебном процессе, так 

и для разработки экзоскелета.
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