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РЕФЕРАТ
Дипломный проект 76 с., 23 рис., 16 табл., 8 источников.

МЕХАТРОННЫЕ СИСТЕМЫ. УСТОЙЧИВОСТЬ И УПРАВЛЯЕМОСТЬ 
МЕХАТРОННЫХ СИСТЕМ ВБЛИЗИ РЕЗОНАНСНЫХ ЧАСТОТ. В КАЧЕСТВЕ 
МЕХАТРОННОЙ СИСТЕМЫ БЫЛ ИССЛЕДОВАН ДЕЛЬТА-РОБОТ .

Объект исследования: Мехатронная система.
П,ель: исследовать на основе дельта-робота воздействие резонансных частот на 

устойчивость и управляемость данной мехатронной системы.
В результате была исследована устойчивость мехатронной системы вблизи 

зоны резонанса, а также определена управляемость данной системы. Данное 
исследование было проведено на основе дельта-робота.
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