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РЕФЕРАТ

Дипломный проект: 75 с., 8 ил., 22 табл., 30 источников.

РОБОТОТЕХНИЧЕСКОЕ УСТРОЙСТВО, МЕХАТРОНИКА, СТАНКИ С 
ЧПУ, АВТОМАТИЗАЦИЯ ПРОИЗВОДСТВА

Объектом разработки является робототехническое устройство для подачи 
заготовок в рабочую зону станка с ЧПУ

Целью данного дипломного проекта является разработка автоматизированного 
комплекса на базе радиально-сверлильного станка с ЧПУ, выбор вспомогательного 
оборудования для автоматизированного комплекса, разработка системы управления 
и конструирования отдельных элементов комплекса.

Разработана автоматизированная система управления комплексом, согласно 
специфике технологического процесса данного комплекса. Подобрано оборудование 
согласно специфике автоматизированной системы управления комплекса. Разработан 
алгоритм работы комплекса. Построена циклограмма функционирования комплекса.

Областью применения являются металлообрабатывающие предприятия.
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