
БЕЛОРУССКИЙ НАЦИОНАЛЬНЫЙ ТЕХНИЧЕСКИЙ УНИВЕРСИТЕТ

ФАКУJ1ЬТЕТ Машиностроительный

КАФЕДРА Интеллектуальные и мехатронные системы

ДОПУЩЕН К ЗАЩИТЕ 
Заведукиций кафедрри

« Z^z» 2024 г.
А.В. Гулай

РАСЧЕТИО ПОЯСНИТЕЛЬНАЯ ЗАПИСКА 
ДИПЛОМНОГО ПРОЕКТА

Разработка универсального мобильного комплекса для ухода за людьми с 
ограниченными возможностями

Специальность 1-55 01 03 Компьютерная мехатроника

Обучающийся 
группы 10309116

Руководитель проекта

Консультанты 
по разделу экономики

но разделу охраны труда

по переводу научно- 
технической литературы,

по электронной презен тации

Ответственный за нормоконтроль

А.А. Концевая

А.В. Глембрцкий

И.В. Насонова

Е.Ф. Нантслеснко

(подпись, дата)
IO.B. Безнис

/2 (9/. У Е.В. 1 (олынкова
:ь, дата)

- 3.11. Волкова
подпись, дата)

Объем дипломного проекта:
расчетно-пояснительная записка -/^страниц; 
графическая часть - Л листов;
магни тные (цифровые) носители - ф единиц.

Минск 202У



РЕФЕРАТ

Дипломный проект 84 с., 34 рис., 28 табл., 10 источников.
АВТОНОМНЫЕ РОБОТЫ, ДИСТАНЦИОННОЕ УПРАВЛЕНИЕ, КОЛЕСНЫЕ 

РОБОТЫ, СОЦИАЛЬНЫЕ РОБОТЫ.

Объект исследования: колесный робот для ухода за людьми с ограниченными 
возможностями.

Цель: разработка универсального мобильного комплекса для ухода за людьми 
с ограниченными возможностями.

В результате разработана собственная модель мехатронной системы. Подо
бранны компоненты для создания данной системы, структурная схема, электрическая 
схема подключения компонентов. Работоспособность разработанной мехатронной 
системы, была проверена путем сборки робототехнической системы с помощью ЗД 
принтера. Устройство готово к использованию. Отправка SMS-сообщений в экстрен
ной ситуации осуществляется мехатронной системой через кнопку, установленную 
на браслете.

Область применения: оказание роботом моральной поддержки людям, дистан
ционная передача лекарственных препаратов, а также возможность сообщить род
ственникам о резком ухудшении самочувствия, в случаях, когда нет возможности сде
лать это самостоятельно.
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