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РЕФЕРАТ
Дипломный проект: 80 с., 27 ил., 15 табл., 24 источников, 1 прил.
АВТОМАТИЧЕСКАЯ СИСТЕМА, АВТОМАТИЧЕСКОЕ УПРАВЛЕНИЕ, 

МЕХАТРОННЫЙ МОДУЛЬ, СЕНСОРНЫЙ МОДУЛЬ
Объектом разработки является мехатронный сенсорный модуль для контроля 

pH почвы.
Целью проекта является разработка мехатронного сенсорного модуль для кон

троля pH почвы, который позволяет измерить кислотность почвы в режиме «on-the- 
go», записать координаты каждого собранного образца и создать по ним карту кис
лотности поля.

В процессе выполнения дипломного проекта разработана схема подключения 
компонентов системы, электрическая схема подключения компонентов в системе, 
блок-схема алгоритма управления, проведено 3D моделирование устройства и его 
расчёт напряжённо деформированного состояния.

Область применения:
- технологии адаптивного (точного) земледелия.
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