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(57) Изобретение относится к пилам для рас
пиловки мясных туш убойных животных

и может быть использовано в мясной про
мышленности. Цель изобретения — улучше
ние условий труда путем уменьшения вибра
ции пилы. В данной пиле входные звенья 
5, 6 уравновешиваемого и уравновешиваю
щего механизмов установлены на одной оси 
с возможностью вращения в противополож
ные стороны, а противовесы 2 и 7 установ
лены на коленчатых валах в параллельных 
плоскостях, причем в крайних положениях 
уравновешиваемого и уравновешивающего 
механизмов они располагаются на одной оси, 
перпендикулярной плоскостям их движения. 
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Изобретение относится к мясной про
мышленности, а именно к пилам для распи- 
•itnsKn мясных туш убойных животных.

Полью изобретения является улучшение 
уе'іінійй обслуживания путем уменьшения 
р-йбрации.

11а фні'. 1 изображена предлагаемая 
пй.ла, ііродольный разрез; на фиг. 2 — то же, 
вид сверху.

Пила для распиловки мясных туш содер
жит корпус 1, исполнительный неуравнове- 
іненный кривошипно-ползунный механизм, 
снабженный противовесом 2 и установлен
ный с возможностью взаимодействия с ра
бочим органом 3, а также уравновеши
вающий механизм аналогичной конструкции 
и электродвигатель 4. Входные звенья кри
вошипов 5 и 6 неуравновешенного и урав
новешивающего механизмов установлены на 
одной оси с возможностью вращения в про
тивоположные стороны, а противовесы 2 и 
7 установлены на кривошипах 5 и 6 таким 
образом, что в крайних положениях механиз
мов они располагаются на одной оси, пер
пендикулярной плоскостям их движения. 
Неуравновешенный кривошипно-ползунный 
механизм представляет собой ползун 8, сое
диненный с рабочим органом 3 и по
средством шатуна 9 — с шейкой 10 криво
шипа 5, выполненного в виде конической 
зубчатой шестерни. Уравновешивающий ме
ханизм выполнен в виде шатуна 11, соеди
ненного одним концом посредством шейки 
12 с кривошипом 6, а другим концом — с 
ползуном 8. Кривошипы 5 и 6 имеют общую 
ось вращения, а шейки 10 и 12 расположены 
симметрично оси движения ползуна 8. Кри
вошипы 6 и 5 приводятся в движение от 
электродвигателя 4 через промежуточную ко
ническую шестерню 13. Два противовеса 2 
и 7 равной массы установлены на криво
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шипах 5 и 6 диаметрально противополож
но шейкам 10 и 12.

Пила работает следующим образом.
Электродвигатель 4, расположенный вер

тикально, перпендикулярно оси движения 
ползуна 8, через промежуточную кониче
скую шестерню 13 приводит во вращение 
кривошипы 5 и 6, которые посредством 
шатунов 9 и 11 сообщают ползуну 8, вза
имодействующему с рабочим органом 3, 
возвратно-поступательное движение.

Движение обоих механизмов в параллель
ных плоскостях позволяет полностью уравно
весить момент от сил инерции. Кроме того, 
кривошипы 5 и 6, снабженные противове
сами 2 и 7, не создают никакой дополни
тельной пары.

Предлагаемая пила малогабаритна и 
удобна в управлении и обслуживании при 
ее эксплуатации.

Формула изобретения

Пила для распиловки мясных туш, со
держащая корпус, исполнительный неуравно
вешенный кривошипно-ползунный механизм, 

2 5  снабженный противовесом и установлен
ный с возможностью взаимодействия с ра
бочим органом, а также уравновешивающий 
механизм аналогичной конструкции и элект
родвигатель, отличающаяся тем, что, с целью 
улучшения условий обслуживания путем 

3 Q уменьшения вибрации, входные звенья не
уравновешенного и уравновешивающего ме
ханизмов установлены на одной оси с воз
можностью вращения в противоположные 
стороны, а противовесы установлены на кри
вошипах таким образом, что в крайних по- 

3 5  ложениях механизмов они располагаются на 
одной оси, перпендикулярной плоскостям 
их движения.
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