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(57) Изобретение относится к пневматичес
ким системам управления тормозами, в част

ности к управляющим устройствам компрес
соров. Целью изобретения является повы
шение точности регулирования. Система со
держит ресивер, многоцилиндровый компрес
сор 3 и двухг'озиционный электромагнит
ный клапан 10. установленный в линии свя
зи полостей 4 и 5, образованных впускны
ми клапанами б и поршнями 7 i-: 8. Дву.х- 
позиционный электромагнитный к.папан 10 
сообщает в первой позиции упомянутые по
лости между собой, а во второй разоб
щает их. Такое выполнение системы, пегули- 
рования исключает перегрузку узлов системы 
от избытка давления, что повышает точность 
регулирования давления в ресивере на 10 - 
12%. 2 ил.
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Изобретение относится к пневматическим 
системам управления тормозами, в частнос
ти к управляющим устройствам компрессо
ров.

Целью изобретения является повышение 
точности регулирования.

На фиг. 1 представлена принципиальная 
схема системы; на фиг. 2 — принципиаль
ная электрическая схема компаратора.

Система регулирования давления- содер
жит ресивер 1, соединенный магистралью 2 
с выходом многоцилиндрового компрессора 
3, имеющего полости 4 и 5, образованные 
впускными клапанами 6 и поршнями 7 и 8, 
выпускные клапаны 9, электромагнитный 
клапан 10, установленный в магистрали 11, 
а также датчик 12 давления в ресивере, 
вход которого подключен ко входу компара
тора 13. Выход инвертора 14 подключен к 
управляющему входу двухпозиционного элек
тромагнитного клапана 10. Двухпозицион
ный электромагнитный клапан 10 в первой 
позиции сообщает полости 4 и 5 между 
собой, а во второй — разобщает их. Ком
паратор 13 содержит операционный усили
тель 15, диод 16, резисторы 17 и 18, по
тенциометр 19. В магистрали 2 установлен 
обратный клапан 20.

Система работает следующим образом.
При работе многоцилиндрового компрес

сора 3 момент передается его коленчатому 
валу, и нагнетаемый сжатый воздух посту
пает по магистрали 2 через обратный кла
пан 20 в ресивер 1. Давление сжатого 
воздуха в ресивере 1 повышается, и датчик 
12 давления в ресивере формирует анало
говый электрический сигнал, пропорциональ
ный изменению давления в ресивере 1. Этот 
сигнал поступает на вход компаратора 13, 
где сравнивается с напряжением порогово
го уровня, которое может принимать два 
значения: верхнего Пв и нижнего Цн порого
вых уровней. Если электрический сигнал Цв,х 
от датчика 12 давления в ресивере еще мал 
и близок к нулю, выходное напряжение опе
рационного усилителя 15 положительно, а 
напряжение на неинвертирующем входе оп
ределяет верхний порог переключения Цв;

(У в =Z= Ц пор =  Цоп -|- /  * R<̂

где /
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ток, протекающий в цепи положи
тельной обратной связи;

(Jon—опорное напряжение;
Rr — сопротивление резистора 18.
Если электрический сигнал Цвх от датчи

ка 12 давления продолжает повышаться, но 
не превышает верхнего порогового значения 
(Ув.ч, то на выходе операционного усили
теля 15, а следовательно, и на выходе ком
паратора 13 остается положительное напря
жение, соответствующее логической «1», Это 
напряжение инвертируется с помощью инвер
тора 14 в логической «0» и поступает на 
двухпозиционный электромагнитный клапан
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10. Следовательно, последний находится в 
этом случае под нуревым напряжением, 
т. е. занимает положе|ние, при котором по
лости 4 и 5 разобщены' между собой и порш
ни 7 и 8 нагнетают сжатый воздух в реси- 

5 вер 1 через отжатые (при такте сжатия) 
выпускные клапаны 9 и обратный клапан 
20.

Как только давление в ресивере 1 до
стигнет верхнего предеда Рмакс то и входное 
напряжение Цвх компаратора 13, формируе
мое датчиком 12 давления в ресивере, дости
гает верхнего порогового уровня t/в. При 
этом благодаря налйчрію в схеме диода 16 
цепь положительной обратной связи размы
кается, и на входе операционного усили- 

15 теля 15 устанавливается нулевое напряже
ние — логический «Р». При этом ток, 
протекающий в цепи положительной обрат
ной связи, также становится равным нулю. 
Следовательно, на инвертирующем входе 
компаратора 13 порогового напряжения t/nop 
изменяется и соответствует уже нижнему по
роговому значению t/к:

t /к =  t/nop =  t/on — (Jon.

Логический «о» на выходе компаратора 13 
инвертируется с помощь|ю инвертора 14 в ло
гическую «1», которая, воздействуя на двух
позиционный электромагнитный клапан 10, 
переключает его во второе положение, ког
да полости '4 и 5 сообщаются между со
бой. Как результат — два цилиндра ком
прессора сообщаются между собой, т. е. ра
ботают друг на друга и давление не по
ступает в ресивер 1.

При падении давления в ресивере 1 ниже 
Рмик, например в результате затрат на тор
можение, уменьшается сигнал t/вх от дат
чика 12 давления в ресивер 1, давление 
ниже t/ii. компаратор 13 снова переклю
чается и на его выходе устанавливается 
напряжение, соответствующее логической 
«1», которое с помощью инвертора 14 пре
образуется в логический «о». При этом 
двухпозиционный электромагнитный клапан 
10 переключается в первое положение, т. е. 
полости 4 и 5 вновь разобщаются. Сжа
тый воздух вновь начинает поступать в реси
вер 1 по магистрали 2 до тех пор, пока 
давление в ресивере 1 не достигнет верх
него предела Рмакс Таким образом, цикл пов
торяется, и давление в ресивере 1 поддер
живается в строго заданных пределах.

Формула изобретения 
Система регулирования давления, содер

жащая ресивер, соединенный через обратный 
клапан с выходом многоцилиндрового ком
прессора, содержащего впускные и выпуск
ные клапаны, отличающаяся тем, что, с 
целью повышения точности регулирования, 
она содержит двухпозиционный электромаг
нитный клапан, установленный в магистра-
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ли, соединяющей полости, образованные 
впускными клапанами и цилиндрами ком
прессора, последовательно соединенные ком
паратор и инвертор, датчик давления в

ресивере, выход которого і^̂ ^̂ дключен к входу 
компаратора, а выход йнв^рі'Ора подключен к 
управляющему входу д'вухпозиционного 
электромагнитного клапана.
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