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Современные отвалообразователи оснащаются как кулисными, 

так и кулачковыми механизмами шагания. Основными подвижными 

звеньями каждого из двух синхронно работающих кулачковых меха-

низмов шагания являются приводной вал с закрепленным на нем 

эксцентрично колесом (кулачком), на котором сбоку установлен ро-

лик, а также профильная рамка с закрепленными на ней сбоку верти-

кальными направляющими, а снизу – опорной лыжей. При синхрон-

ном вращении приводных валов колеса перекатывается по внутрен-

ним полостям профильных рамок, их ролики скользят между верти-

кальными направляющими обеспечивая опорным лыжам вертикаль-

ное и горизонтальное перемещения в пределах одного полного обо-

рота валов. 

Работа кулачкового механизма шагания вызывает существенное 

изменение координат центра масс машины, а также появление значи-

тельных опрокидывающих моментов от инерционных сил. 

В связи с вышеуказанным актуальной проблемой является обес-

печение требуемого запаса устойчивости отвалообразователей 

в процессе их передвижения.  

В работе сформированы расчетная модель, а также алгоритм для 

описания траекторий движения как основных звеньев, так и центра 

масс машины. По исходным данным из конструктивных параметров 

применяемых на ОАО «Беларуськалий» отвалообразователей произ-

водства Солигорского Института проблем ресурсосбережения 

с опытным производством проведено моделирование процесса шага-

ния машины и выполнен анализ динамических нагрузок на опорные 

элементы в характерных фазах синхронного поворота приводных 

валов.  


