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Применение в горных машинах шагающих движителей можно 

объяснить с точки зрения преимущества их эксплуатационных пара-

метров по сравнению с колесными и гусеничными. Особенно это 

проявляется применительно к крупногабаритным и массивным ма-

шинам, какими являются экскаваторы-драглайны и ленточные отва-

лообразователи. Помимо вышеуказанных конструктивных особенно-

стей этих машин на выбор в качестве движителя шагающих меха-

низмов влияют также условия и режимы их работы на 

технологических площадках – уступах карьеров или формируемых 

отвалов пустой породы. 

При проектировании горных машин на этапе общей компоновки 

по заданным технологическим условиям, а также, исходя из массово-

геометрических характеристик формируемого объекта, производится 

выбор типа и расчет параметров механизма шагания. В первую оче-

редь определяются геометрические параметры опорных элементов 

движителя (диаметр опорного круга, длина и ширина лыж) исходя из 

допустимого давления в пятне контакта с несущим основанием.  

Следующими этапами расчета являются выбор геометрических 

параметров основных звеньев опорно-приводного механизма, опре-

деление мощности для работы механизма шагания, а также проверка 

условий возможности перемещения машины. В своих исследованиях 

авторы используют методики, изложенные в работах [1, 2]. 
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