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(54) ПРИВОД РАБОЧЕГО ОРГАНА
(57) Изобретение относится к приводам ра
бочего органа, в частности приводам фрез, 
используемых в дорожном строительстве, 
горной и торфяной промышленности. Цель 
изобретения — расширение функциональ
ных возможностей и повышение надежности 
работы привода. Привод рабочего органа 
содержит неподвижную ведущую полумуф- 
ту 1, подпружиненную и подвижную в осе-

во.м направлении ведомую полумуфту 8 и 
механизм управления, состоящий из гидро
цилиндра золотникового типа 12, входное 
отверстие А которого включено в напор
ную гидролинию 13 гидромотора 3, отвер
стие Б связывает его поршневую полость че
рез дроссель 14 и обратный клапан 15 со 
сливной гидролинией 13, а выходное отвер
стие В частично перекрыто поршнем 17 и свя
зано с входом гидромотора 3. Поршень 17 
имеет кольцевую проточку, соединяющую 
отверстия А и В, и посредством закреплен
ной на его штоке вилки 11 контактирует с 
подвижной ведомой полумуфтой 8. Кроме 
того, механиз.м управления содержит блок 
гидроцилиндров включения 18, входные от
верстия Г которых соединены с напорной 
гидролинией 13, а штоки поршней 19 кон
тактируют с подвижной гильзой 20, взаимо
действующей через упорный подшипник 21 
и подвижную втулку 22 с пружиной 10. 1 ил.
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Изобретение относится к машинострое
нию, в частности к приводам фрез, исполь
зуемых в дорожном строительстве, горной и 
торфяной промышленности.

Целью изобретения является расширение 
функциональных возможностей и повышение 
надежности работы привода.

На чертеже изображена принципиальная 
схема привода рабочего органа.

Привод рабочего органа состоит из ку
лачковой муфты с торцовыми кулачками и 
механизма управления. Ведущая полумуф- 
та 1 посажена на .шлицевой вал 2 гидромо
тора 3 и установлена в подшипниковой опо
ре 4 корпуса 5 привода с ограничением осе
вых перемещений упорной гайкой 6, бурти
ками полумуфты 1, корпуса 5 и стакана 7. 
Подвижная полумуфта 8 установлена на шли
цевом ведомом валу 9 и контактирует по
средством выполненных на ней буртика и 
кольцевой проточки с пружиной 10 и вил
кой 11.

Механизм управления привода содержит 
жестко закрепленный на корпусе гидроци
линдр 12 золотникового типа, входное 
отверстие А которого включено в напорную 
гидролинию 13, отверстие Б связывает его 
поршневую полость через дроссель 14 и 
обратный клапан 15 со сливной гидроли
нией 16, а выходное отверстие В, частично 
перекрыто поршнем 17 и связано с входом 
гидромотора 3. Поршень 17 имеет кольцевую 
проточку, соединяющую отверстия А и В, 
и посредством закрепленной на его штоке 
вилки 11 контактирует с подвижной полу- 
му фтой 8.

Кроме того, механизм управления содер
жит жестко установленный в корпусе 5 при
вода блок гидроцилиндров 18 включения, 
входные отверстия Г которых соединены с 
напорной гидролинией 13, а штоки порш
ней 19 контактируют с фланцем гильзы 20, 
одетой с зазором на ведомый вал 9 и поса
женной с возможностью осевого перемеще
ния на внутреннюю цилиндрическую поверх
ность блока гидроцилиндров 18 включения. 
На гильзе 20 выполнено место под упорный 
подшипник 21, через который она контакти
рует с одетой на ведомый вал 9 подвижной 
втулкой 22, связанной через пружину 10 
с ведо.мой полумуфтой 8.

Привод работает следующим образом.
При подаче рабочей жидкости в напор

ную гидролинию 13 она поступает к отвер
стию А гидроцилиндра 12 золотникового ти
па и к отверстиям Г блока гидроцилиндров 
18 включения. Поршень 17, частично пере
крывающий отверстие В, мешает ее беспре
пятственному прохождению из отверстия А 
через кольцевую проточку на поршне 17 и 
отверстие В на вход гидромотора 3. Поэто
му в гидролинии 13 возрастает давление, 
передающееся через отверстие Г блока гид
роцилиндров 18 включения в их поршневую
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полость и создающее на поршнях 19 осевую 
силу. Под действием этой силы поршни 19 
своими штоками толкают фланец гильзы 20, 
выдвигая ее из блока гидроцилиндров 18 
включения, перемещают вместе с ней упор
ный подшипник 21 с одетой на ведомый вал 
9 подвижной втулкой 22 и воздействуют на 
пружину 10.' Пружина 10, сжимаясь, созда
ет осевую силу на подвижной ведомой полу- 
муфте 8, которая перемещается по ведомому 
валу 9 к неподвижной ведущей полумуфте 1 
до входа в зацепление кулачков. При своем 
движении ведомая полумуфта 8 увлекает за 
собой вилку 11 и закрепленный в ней пор
шень 17, который по мере своего перемеще
ния, а значит, и входа кулачков в зацепле
ние все больше открывает отверстие В и 
пропускает нарастающий поток рабочей жид
кости на вход гидромотора 3, вызывая рас
кручивание его вала 2 и размещенной на 
нем и в подшипниковой опоре 5 корпуса 6 
ведущей полумуфты 1. Поршень 17, двига
ясь, выдавливает из поршневой полости гид
роцилиндра 12 через отверстие Б некоторый 
объем жидкости, поступающий через дрос
сель 14 в сливную гидролинию 16. Условный 
проход дросселя 14 определяет медленное 
протекание через него жидкости, осущест
вляя при этом гашение осевой скорости дви
жения поршня 17, вилки 11 и подвижной по
лумуфты 8.

Таким образом, частичное перекрытие пор
шнем 17 отверстия В, соединяющего вход 
гидро.мотора 3 с напорной гидролинией 13, 
и соединение отверстий Г блока гидроци
линдров 18 включения с напорной гидроли
нией 13 позволяют устойчиво включаться 
приводу и уменьшать энергию окружного 
удара кромок кулачков, а наличие в порш
невой полости гидроцилиндра 12 золотнико
вого типа отверстия Б, соединенного через 
дроссель 14 со сливной гидролинией 16, 
обеспечивает снижение энергии осевого уда
ра полумуфт.

При уменьшении нагрузки на рабочем 
органе момент сопротивления на ведомом ва
лу 9 снижается, поэтому давление в напор
ной гидролинии 13 и поршневой, полости 
блока гидроцилиндрОв 18 включения падает. 
Сжатая пружина 10 стремится распрямить
ся и возвратить в исходное положение втул
ку 22, упорный подшипник 21, гильзу 20 
и поршни 19. При этом уменьшается момент 
срабатывания кулачковой муфты привода. 
Подвижная ведомая полумуфта 8 выходит 
из зацепления с ведущей полумуфтой 1 и 
увлекает за собой вилку И и поршень 17. 
Отверстие В сужается, и так как по гидро- 
линии 13 по-прежнему поступает рабочая 
жидкость, то в ней опять возрастает давле- 

J5 ние, приводящее к включению привода, 
т. е. конструкция привода обеспечивает не- 
размыкание муфты при колебании нагрузки 
на рабочем органе. При повышении нагруз-
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ки на рабочем органе момент сопротивления 
на ведомом валу 9 становится больше ра
счетного момента кулачковой муфты. Поэто
му подвижная полумуфта 8 начинает пере
двигаться по ведомому валу 9 и выходить из 
зацепления с ведущей полумуфтой 1, увле
кая за собой вилку 11 и закрепленный в 
ней поршень 17. Двигаясь, поршень перекры
вает отверстие В гидроцилиндра 12 золот
никового типа и уменьшает расход рабочей 
жидкости, поступающей из напорной гидро
линии 13 через отверстие А, кольцевую про
точку поршня 17 и отверстие В на вход гид
ромотора 3. При этом снижается частота 
вращения его вала 2 и передаваемый им 
крутящий момент.

Кроме того, из-за возникающего разре
жения в поршневую полость гидроцилиндра 
12 золотникового типа через обратный кла
пан 15 засасывается из сливной гидроли
нии 16 рабочая жидкость.

Кулачок ведущей полумуфты 1 при ее 
вращении проскакивает по кулачку ведомой 
полумуфты 2 и оказывается опять против 
впадины ведомой полумуфты 2. Сжатая пру
жина 10 стремится сместить полумуфту 2 до 
сцепления кулачков на всю высоту, но осе
вой силе пружины 10 противодействуют осе
вая сила от сжатия жидкости в поршневой 
полости гидроцилиндра 12 золотникового ти
па и сила в кулачковом зацеплении от пере
даваемого крутящего мо.мента, т. е. момен
та срабатывания муфты. Поэтому кулачки 
из-за незначительной осевой скорости под
вижной полумуфты не успевают сцепиться 
на всю свою высоту, как опять размыкают
ся выталкиваемой осевой силой в зацеплении 
Наблюдается пробуксовка муфты при мед
ленном проворачивании вала 2 гидро.мото- 
ра 3 и неполном сцеплении кулачков.

Таким образом, конструкция привода по
зволяет снижать при пробуксовке муфты ок
ружные динамические нагрузки и гасить 
энергию осевого удара полумуфт.

После снижения момента сопротивления 
на валу 9 рабочего органа уменьшается осе
вая сила в кулачковом зацеплении, пружи
на 10 смещает подвижную полумуфту 8 до 
сцепления с ведущей полумуфтой 1. Проис
ходящий процесс включения аналогичен опи
санному.

При сбросе давления в напорной гидро
линии 13 осевая сила на поршнях 19 блока

гидроцилйндров 18 включения падает до 
нуля. Сжатая пружина 10 распрямляется и 
возвращает в исходное положение подвиж
ную втулку 22, упорный подшипник 21, 
гильзу 20 и поршни 19. Исчезает осевая си
ла прижатия полумуфт. Некоторый поворот 
ведомого вала 9 при вращении рабочего ор
гана приводит к выходу их кулачков- из за
цепления. Вал 2 гидромотора 3 разъединя
ется с валом 9. Отходящая полумуфта 8 

10 отводит вилку 11 с поршнем 17, и отвер
стие В перекрывается. Привод возвращается 
в исходное нерабочее положение, силовая 
цепь разъединяется и обеспечивается сво
бодное вращение рабочего органа.

15 Формула изобретения

Привод рабочего органа, содержащий 
кулачковую муфту с торцовыми кулачками, 
одна из полумуфт которой установлена на 

20 приводном валу неподвижно, другая под
пружинена, установлена на валу с возмож
ностью осевого перемещения и связана с 
механизмом управления, отличающийся те.м, 
что, с целью расширения функциональных 
возможностей и повышения надежности ра
боты привода, он выполнен в виде гидромо
тора, механизм управления содержит жест
ко закрепленный на корпусе гидроцилнндр 
золотникового типа, вход которого включен 
в напорную гндролинию, выход связан с 

30 входом гидромотора, а сливная гидролиния 
сообщена с поршневой полостью гидроци
линдра золотникового типа через параллель
но установленные дроссель и обратный кла
пан, при этом поршень имеет кольцевую 
проточку, через которую соединены вход и 

35 выход гидроцилиндра, и посредством закреп
ленной на его штоке вилки связан с под
вижной полумуфтой, механизм управления 
также содержит жестко установленный в 
корпусе привода блок гидроцилиндров 
включения, входы которых связаны с на
порной гидролинией, а штоки поршней вве
дены в контакт с фланцем гильзы, посажен
ной с зазором на ведомый вал, опирающей
ся с возможностью осевого перемещения на 
внутреннюю повехность блока гидроцилинд- 

45 ров включения и контактирующей через 
упорный подшипник с одетой на ведо.мый 
вал подвижной втулкой, связанной через 
пружину с подвижной полумуфтой.
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