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При построении механических характеристик (МХ) асинхронного 

двигателя (АД) по пропорциональному закону 𝑈1/𝑓1 = const актив-

ное сопротивление обмотки статора принимается равным нулю 

(𝑅1 = 0). В этом случае критический момент постоянен и МХ пред-

ставляют собой семейство конгруэнтных кривых. Однако это спра-

ведливо для регулирования скорости в диапазонах D = 1:2 – 1:3. 

Для ТАД 155-04-БУ1 построены МХ с учетом 𝑅1 (рисунок 1) [1]. 
 

 
Рисунок 1 – МХ АД с учетом активного сопротивления обмотки статора 

 

Из рисунка 1 видно, что при α=0,1-1 данный закон не обеспечи-

вает постоянную перегрузочною способность. Поэтому на электри-

ческом транспорте следует применять замкнутые системы скаляр-

ного частотного управления АД, либо IR или IZ компенсацию. 
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