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Система автоматической стабилизации горно-равнинного трак-

тора состоит: 1 и 3 – левый и правый сдвоенные бортовые редукторы 

заднего моста; 2 – тяга поворота внешних частей редукторов; 4 – гид-

росистема трактора; 5 – 

насос; 6 – делитель по-

тока рабочей жидкости; 

7 – предохранительный 

клапан; 8 – кран отклю-

чения системы стабили-

зации; 9 – трехпозицион-

ный распределитель; 10 

– автомат-стабилизатор;

11 – маятниковый дат-

чик крена; 12 – гидроза-

мок; 13 – силовой ци-

линдр поворота внутрен-

них частей бортовых 

редукторов; 14 – полуось 

крепления колеса. 

Система стабилиза-

ции позволяет удерживать трактор от бокового крена на поперечном 

склоне при движении вдоль горизонталей местности для повышения 

его устойчивости. 
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