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ТОГО ПАРА КОТЕЛЬНОГО АГРЕГАТА
(57) Изобретение относится к теплоэнерге
тике и позволяет повысить точность. Систе
ма содержит корректирующий регулятор 1, 
нормирующие преобразователи 2, 17, сум
маторы 3, б, 8, 16, датчик 4 т-ры пара за 
пакетом пароперегревателя, ручной задат
чик 5, датчик 7 расхода топлива, инвертор 9, 
блок 10 умножения, фильтр 11, дифферен

циатор 12, модульный блок 13, блок 1-1 огра
ничений, блок 15 интегрирования,датчик 18 
т-ры пара за впрыском, стабилизирующий 
регулятор 19, усилитель 20 мощности и ис
полнительный механизм регулирующего 
клапана 22. При обработке системой возму
щающих воздействий на вход регулятора 1 
поступает сигнал по ошибке регулирова
ния с выхода сумматора 3. С первого и ато 
poro выходов сумматора б поступает сумма 
сигналов, осуществляющая корректировку 
коэффициентз усиления регулятора в зави
симости ст характера возмущающего воз
действия. С регулятора 1 сигнал через блок 
15 поступает на сумматор 16. На второй 
вход последнего поступает сигнал с датчика 
18. В сумматоре 16 осуществляется форми
рование сигнала рассогласования, поступа
ющего на вход регулятора 19 и далее на 
усилитель 20 и механизм 21 для устранения 
рассогласования путем изменения расхода 
питательней воды. 1 ил.
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Изобретение относится к теплоэнерге
тике и может быть использовано для авто
матического регулирования температуры 
перегретого пара котлоагрегата.

Целью изобретения является повыше
ние точности регулирования.

На чертеже представлена блок-схема 
автоматической системы регулирования 
температуры перегретого пара котлоаграга- 
та.

Система содержит корректирующий ре
гулятор 1, первый вход которого через пер
вый нормирующий преобразователь 2 и 
второй вход первого сумматора 3 подклю
чен к выходу датчика 4 температуры пара за 
пакетом пароперегревателя, а первый вход 
первого сумматора 3 присоединен к входу 
ручного задатчика 5, второй специальный 
вход корректирующего регулятора 1 соеди
нен через первый выход третьего суммато
ра 6 с выходом датчика 7 расхода топлива, 
второй выход сумматора 6 чеоез четвертый 
сумматор 8 соединен с третьим специаль
ным входом корректирующего регулятора 1, 
а второй вход четвертого сумматора 8 под
ключен через инвертор 9 к выходу блока 10 
умножения, второй вход которого подклю
чен к третьему выходу третьего сумматора б 
через последовательно соединенные 
фильтр 11, дифференциатор 12. модульный 
блок 13. блок 14 ограничений, а первый вход 
блока 10 соединен с четвертым выходом 
третьего сумматора б, выход корректирую
щего регулятора 1 через последовательно 
соединенные блок 15 интегрирования и 
первый вход ВТОРО! о сумматора 16, второй 
вход которого через второй нормирующий 
преобразоваУель 17соединен сдатчиком 18 
температуры пара за впрыском. Подключен 
к стабилизирующему регулятору 19. выход 
которого соединен через усилитель 20 мощ
ности с исполнительным механизмом 21 ре
гулирующего клапана 22.

С!'»стема работает следующим образом.
При обработке системой регулирования 

возмущающих воздействий на вход коррек
тирующего регулятора поступает сигнал по 
ошибке регулирования Е(1), который форми
руется в сумматоре 3 как (хэд - Хр(1)), Одно
временно на специальные входы 
регулятора 1, то есть хт и XV, поступает соот
ветственно сигнал по В т  с первого выхода 
сумматора 6 и сигнал, представляющий со
бой сумму сигналов Вт с второго выхода

сумматора б и Втт [ ] как произведение

сигналов третьего и четвертого выходов 
сумматора 6, Сумма этих сигналов осущест
вляет корректировку коэффициента усиле-

ния регулятора Хрк в зависимости от характера 
возмущающего воздействия. При детермини
рованном возмущении d Вт /  d tfO осущест
вляется коррекция коэффициента усиления в 

5 сторону его уменьшения, при случайном 
возмущении d Вт /  d Н )  коррекция Крк не 
производится так как Крк настроен на вероят
ностное возмущение в зависимости от нагруз
ки. С регулятора 1 сигнал, поступающий на 

10 первый вход, по пропорционально-интеграль
ному закону через блок 15 интегрирования 
поступает на первый вход сумматора 16, на 
второй вход которого поступает также сигнал 
по температуре, пара за впрыском. В суммато- 

15 ре 16 осуществляется формирование сигнала 
рассогласования Ei(t)” Ui(t)- Xv(t). поступающе
го на вход стабилизирующего регулятора 19 и 
далее для усиления на усилитель 20 мощности, 
исполнительный механизм 21 и регулирующий 

20 клапан 22 для устранения рассогласования 
Ei(t) и E(t) путем уменьшения или увеличения 
расхода пита'^ельной воды на впрыск.

Ф о р м у л а  и з о б р е т е н и я  
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температуры перегретого пара котельного 
агрегата, содержащая корректирующий ре
гулятор, первый вход которого через после- 
довательно соединенный первый 

30 нормирующий преобразователь и первый 
сумматор с ручным задатчиком подключен к 
выходу датчика температуры пара за паке
том пароперегревателя, а выход через по
следовательно соединенные блок 

35 интегрирования и второй сумматор, к входу 
которого подключен через второй нормиру
ющий преобразователь датчик температуры 
пара за впрыском, подключен к входу стаби
лизирующего регулятора, выход которого 

40 соединен через усилитель мощности с ис
полнительным механизмом регулирующего 
клапана, а второй вход корректирующего 
регулятора через третий сумматог-размно- 
житель соединен с выходом датчика расхо- 

45 да топлива, о т л и ч а ю щ а я с я  тем, что, с 
целью повышения точности регулирования, 
система дополнительно содержит четвер
тый сумматор, первый вход которого соеди
нен с вторым выходом третьего сумматора, 

50 а выход -  с третьим входом корректирующе
го регулятора, и последовательно соединен- 
ные фильтр, дифференциатор, блоки 
модульный, ограничения, умножения и ин
вертор, выход которого соединен с вторым 

55 входом четвертого сумматора, третий выход 
третьего сумматора соединен с входом 
фильтра, а четвертый -  с входом блока ум
ножения.'


