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(57) Изобретение относится к сельско
хозяйственному машиностроению, а 
именно к почвообрабатывающим агрега
там для предпосевной обработки почвы

и междурядной обработки пропашных 
культур. Цель изобретения - повыше
ние устойчивости прямолинейного дви
жения агрегата при сохранении ста
бильности параметров технологическо
го процесса. Сельскохозяйственный аг
регат содержит трактор 1, имеющий 
фрикционные тормозные муфты 2, свя
занные с конечньп-1и передачами 3, ме
ханизм 4 их управления и почвообраба
тывающую машину 5, соединенную с 
трактором посредством механизма на
вески, В нижних тягах 6 механизма на
вески установлены датчики 7 тягового 
усилия. Внутри муфт 2 установлены ^ 
подпружиненные пружины 11 и фрикцион-§ 
ные ступицы 12. Задние колеса 13, (Л
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Х'.набжены датчиками 14 крутящего мо
мента, а механизм 4 управления усили
телем 15, сумматором 16, электромаг
нитами 17, связанными с гидрораспре
делителем !8,, которые гидросистемой 
связаны с насосом 19 и полостями гид- 
роцилиндр.ов. При изменении усилия в 
нижних тягах 6 вследствие неоднород
ности плотности почвы по ширине зах
вата машины 5 возникает разворачиваю
щий момент, который нарушает прямоли

нейность движения агрегата. Сигнал 
от одного из датчиков 7 поступает на 
сумматор 16, с него — на соответст
вующий ЭЛектр<гмагнит 1 7 , Псгследний 
перемещает золотник гидроряспределн- 
теля 18 и рабочая жидкость насосом 
19 подается в полость гидроцилиндра. 
Муфты 12 подтормаживают колесо, что 
обеспечивает компенсацию разворачи
вающего момента и прямолинейность 
движения агрегата, 1 ил.

1

Изобретение относится к сельско
хозяйственному машиностроению, а 
именно к почвообрабатывающим агрега
там для предпосевной обработки почвы 
и междурядной обработки пропашных 
культур.

Цель изобретения - повышение ус
тойчивости прямолинейного движения 
агрегата при сохранении стабильности ю  
параметров технологического процесса.

На чертеже изображен сельскохозяй
ственный агрегат, вид сверху.

Сельскохозяйственный агрегат со- ^  
держит трактор I, имеющий фрикционные 
тормозные муфты 2, связанные с конеч
ными передачами 3, механизм их управ
ления 4 и почвообрабатывающуго машину 
5, соединенную с трактором 1 посред- 20 
ством механизма навески, в нижних тя
гах 6 которого установлены датчики 7 
тягового усилия. Каждая фрикционная 
муфта 2 выполнена в виде жестко уста
новленного на заднем ведущем мосгу 25 
стакана 8 с  внутренней поверхностью, 
выполненной в виде пшицев, в которых 
перемещаются нажимные диски 9, кине
матически посредством механизма уп
равления 4 связанный с гидроцршинд- 30 
рами 10, установленными на тракторе, 
Внутрц муфт 2 установлены подпружи
ненные пружинами 11 фрикционные сту
пицы 1 2, Задние колеса 13 трактора 1 
сна(1жены датчиками 14 крутящего мо
мента, а механизм управления 4 усили
телем 15, сумматорами 16, электромаг
нитами 17, связанными с гидрораспре- 
делителя>т ]8, которые гидросистемой 
связаны с насосом 19, полостями гид
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роцилиндров 10 н предохранительным 
клапаном. Датчики 7 и 14 посредством 
электрической цепи связаны с гидро
распределителями 18 гидроцилиндров 
10 и предохранительным клапаном 20.

Устройство работает следующим об
разом.

При движении агрегата по возделы
ваемому полю в нижних тягах 6 возни
кают тяговые усилия, обеспечивающие 
преодоление сопротивления почвы рабо
чими органами почвообрабатывающей 
машины 5. На выходах датчиков тягово
го усилия 7 и датчиков крутящего мо
мента 14 появляются пропорциональные 
измеряемым величинам сигналы, кото
рые через усилитель 15 подаются на 
соответствующие входы сумматоров 16. 
При совпадении направления действие 
результирующей тягового сопротивле
ния с осью симметрии почвообрабаты
вающей машины 5 усилия на тягах 6 
равны, равны и касательные силы тяги 
бортов трактора I, в результате обес
печивается равенство сигналов на вхо
дах сумматоров 16 и ноль на их выхо
дах, При этом на электромагнитах 
распределителя 18 питание отсутству
ет, поэтому золотник распределителя 
18 занимает нейтральное положение, 
масло от насоса 19 и из полостей гид
роцилиндров 10 идет на слив, фрикци
онные муфты 2 разомкнуты и агрегат 
движется прямолинейно.

При изменении усилия в нижних тя
гах 6 вследствие неоднородности 
плотности почвы по шир11не захвата 
машины 5 возникает разворачивающий
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момент, который карушлет прямолиней-' 
ность движения агрегата. Например, 
на левой нижней тяге возникло усилие 
большее, чем на правой, сразу на вы-  ̂
ходе сумматора 16 появится сигнал, 
который поступит на левый электромаг
нит 17, последний переместит золотник 
распределителя 18 влево и рабочая 
жидкость от насоса 19 пойдет в по- ю  
лость правого гидроцилиддра 10, а по
лость левого гидроцилиндра сообщает
ся со сливом. При этом нажимной диск 
9 поджимается к фрикционной ступице 
12, подтормаживая правое колесо, при- 15 
чем тормозной момент тем больше, чем 
больше сжатие пружин 11, В результа
те крутящий момент правого коДеса 
увеличивается. Одновременно возраста
ет крутящий момент на левом колесе, 20 
что вызывает повышение его силы тяги. 
Крутящий момент, возникающий от раз
ности касательных сил тяги на колесах, 
способствует преодолению разворачи
вающего момента от разности тяговых 25 
усилий в нижних тягах 6 механизма на
вески и стабилизирует прямолинейность 
движения агрегата.

Сигнал, поступающий от датчиков 
крутящего момента 1'4, установленных 30 
на левом колесе, через усилитель 15 
подается на вход сумматора 16. При 
этом полярность сигнала, подаваемого 
от датчика крутящего момента 14 на 
вход сумматора 16 противоположна по- 
лярности сигнала, поступающего от дат
чиков 7 тягового усилия. Таким обра
зом, связь сумматоров 16 с датчиками 
крутящего момента 14 является обрат
ной связью и обеспечивает следящее 4о 
действие фрикционных тормозных муфт, 
в зависимости от разности усилий в 
нижних тягах 6 механизма навески.

Поскольку при работе сельскохозяйст
венного агрегата величина и направле
ние действия разворачиваемого момен
та машины меняется по случайному за
кону, то и подтормаживанне колес про
исходит постоянно со следящим дейст
вием разворачиваюпцго момента.

Использование предлагаемого устрой
ства позволяет повысить устойчивость 
прямолинейного движения агрегата при 
сохранении стабильности параметров 
технологического процесса.

Ф о р м у л а  и з о б р е т е н и я

Сельскохозяйственный агрегат, со
держащий трактор, имеющий фрикцион
ные тормозные муфты, связанные с ко
нечными передачами, механизм их уп
равления и почвообрабатывающую маши
ну, соединенную с трактором посредст
вом механизма навески, в нижних тягах 
которого установлены датчики тягового 
усилия, выходы которых подключены к 
‘входам усилителя, и гидроцилиндры од
ностороннего действия с электроуправ- 
ляемым распределителем, о т л и 
ч а ю щ и й  с я тем, что, с целью 
повышения устойчивости прямолинейно
го движения агрегата при сохранетш 
стабильности параметров технологичес
кого процесса, он допо.пнительно • 
снабжен датчикам крутящего момента 
и сумматорами, при этом гидр^'дштипд- 
ры установлены на тракторе и кинема
тически связаны с механизмом управле
ния фрикционными тормозными муфтаьга, 
а выходы датчиков крутящего момента 
соединены с входами усилителя, выхо
ды которого связаны с входами сумма
торов, а выходы сумматора соединены 
с электроуправляемым распределителем.
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