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(54) ЭЛЕКТРОПРИВОД ПОСТОЯННОГО ТОКА
(57) Изобретение относится к элект
ротехнике и может найти применение 
для управления электродвигателями

постоянного тока. Повышение быстро
действия и точности регулирования 
достигается тем, что в устройстве уп
равления сигнал, пропорциональный 
току нагрузки, формируется на выходе 
синхронизирующего фильтра 8. Синх
ронизирующий фильтр 8 содержит интег
ратор 9 с ключом 10 сброса, генера
тор 11 линейной развертки и блок 12 
деления. Данный электропривод харак
теризуется отсутствием' запаздывания 
при определении среднего значения 
тока и минимальной ошибки как в режи
ме непрерывного тока, так и в режиме 
прерывистого тока. 2 ил.
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Изобретение относится к электротех

нике и может быть использовано для 
управления электродвигателями постоян
ного тока.

Цель изобретения - повышение быст
родействия и точности регулирования.

На фиг. 1 приведена схема электро
привода; на фиг. 2 - временные диаг
раммы работы.

Электропривод постоянного тока 
содержит электродвигатель 1, подклю
ченный к преобразователю 2 и последо
вательно соединенные регулятор 3 час
тоты вращения, регулятор 4 тока и 
устройство 5 управления, выход кото
рого подключен к входу преобразова
теля 2, датчик 6 частоты вращения, 
выход которого соединен с входом об
ратной связи регулятора 3 частоты 
вращения., датчик 7 тока и синхрониза- 
рованный фильтр 8, включенный между 
выходом датчика 7 тока и входом об
ратной связи регулятора 4 тока. Синх
ронизированный фильтр 8 снабжен ин
тегратором 9 с ключом 10 сброса, ге
нератором !I линейной развертки и 
блоком 12 деления, выход которого 
подключен к входу обратной связи ре
гулятора 4 тока, а входы соединены с 
выходами соответственно интегратора 
9 и ■ генератора 11 линейной раз
вертки, вход интегратора 9 под
ключен к выходу датчика 7 тока,- 
управляющий вход ключа 10 сброса и 
вход генератора 11 линейной разв’ертг 
ки соединены с выходом устройства .5 
управления.

Устройство работает следующим 
образом.

На входе регулятора 3 частоты 
вращения имеется разность сигналов 
задания и обратной связи, а выходной 
сигнал регулятора 3 вместе с сигна- 
лом обратной связи по току подает
ся на вход регулятора 4 тока, выход
ной сигнал которого воздействует на 
устройство 5 управления, на выходе 
которой формируются импульсы (.и) уп
равления преобразователем 2. При 
поступлении импульса управления на 
управляющие входы ключа 10 сброса ин
тегратора 9 и генератора 11 линейной 
развертки, напряжение, имеющееся к 
этому моменту времени на выходах 
интегратора 9 (Нц) и генераторы 11 
линейной развертки (Н р), сбрасывается 
до нуля. После исчезновения импуль
са управления ключ 10 сброса интег

ратора 9 размьшается, и интегратор 
9_, начинает интегрировать сигнал, 
поступающий о> выхода датчика 7 тока,

 ̂ с этого же момента времени генера
тор 11 линейной развертки формирует 
линейно нарастающее напряжение,про
порциональное в каждый момент в1реме- 
ни временному интервалу, отсчитывае- 

Ю'мому от момента исчезновения послед
него импульса управления, которое 
поступает на второй вход блока 12 
деления, на первый вход которого пос
тупает сигнал, пропорциональный 

15 интегралу тока нагрузки 1 в каадый 
момент времени. На выходе блока 12 
формируется сигнал обратной связи, 
по току, представляющей собой сред
нее значение тока нагрузки (1ср)>

20 который поступает на вход регулятора 
4 тока. При появлении нового (после
дующего) импульса управления цикл 
формирования среднего значения тока 
повторяется и осуществляется.анало- 

25 гичным образом.
Таким образом электропривод ха- 

.рактеризуется отсутствием запаздыва
ния при определении среднего значе-. 
ния тока и минимальной ошибки, что 

30 позволяет повысить быстродействие и 
точность регулярования вентильного 
электропривода как в режиме непрерыв
ного тока, так и прерывистого.
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Ф о р м у л а  и з о б р е т е н и я
Электропривод постоянного "ктока, 

содержащий электродвигатель, подклю
ченный к преобразователю, последова
тельно соединеннные регулятор часто
ты вращения, регулятор тока и устрой
ство управления, выход которого 
подключен к входу преобразователя, 
датчик частоты вращения, выход кото
рого соединен с входом обратной свя
зи регулятора частоты вращения, дат
чик тока и синхронизированный фильтр, 
включенный между выходом датчика 
тока и входом обратной связи регуля
тора тока, о т л и ч а ю щ и й с я  
тем, что, с целью повышения быстро
действия и точности регулирования, 
синхронизированнь1й фильтр снабжен ин
тегратором с ключем сброса, генера-■ 
тором линейной развертки и блоком 
деления, выход которого подключен к 
входу обратной связи регулятора тока, 
а входы соединены с выходами соответ
ственно интегратора'и генератора ли-. 
нейно11 развертки, вход интегратора



подключен к.выходу датчика тока, уп- генератора линейной развертки соеди- 
равляющии вход ключа сброса и вход йены с выходом устройства управления.
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