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(54) СЕЛЬСКОХОЗЯЙСТВЕННЫЙ АГРЕГАТ
(57) Изобретение относится к сельско
хозяйственному машиностроению, а имен
но к почвообрабатывающим агрегатам 
для предпосевной обработки почвы и 
междурядной обработки пропашных куль
тур, и обеспечивает повышение устой
чивости прямолинейного движения без 
увеличения потерь мощности на пере
движение. Устойчивость прямолинейно
го движения повышается за счет того, 
что на задних колесах трактора 5 при

разных- усилиях в тягах 3 механизма 
навески создается разность крутящих 
моментов, компенсирзлощая разворачива
ющий момент от почвообрабатывающей 
машины. Это достигается установкой 
гидроцилиндра 9 двустороннего дейст
вия, груза 7, направляющей 6, датчи
ков 10 крутящего момента, установлен
ных на задних колесах 5, и двух сум
маторов 12. Шток 8 гидроцилиндра 9 
связан с грузом 7, имеющим возмож
ность перемещения по направляющей 6, 
расположенной параллельно оси враще
ния задних колес. Выходы датчиков 10 
крутящего момента соединены с входа
ми усилителя 4, выходы которого свя
заны с входами сумматоров 12, а два 
выхода сумматоров, алгебраически 
объединяющих сигналы, поступающие от 
датчиков одного борта, - с электро
магнитами 13 управляемого гвдрорас- 
пределителя 14, соединенного с гидро
цилиндром 9. 1 ил.
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Изобретение относится к сельско

хозяйственному машиностроению, а имен
но к почвообрабатывающим агрегатам 
для предпосевной обработки почвы и 
междурядной обработки пропашных куль- 5 
тур.

Цель изобретения - повышение ус
тойчивости прямолинейного движения 
без увеличения потерь мощности на пе
редвижение. <0

На чертеже изображен сельскохозяй
ственный агрегат, вид сверху.

Сельскохозяйственный агрегат со
держит трактор 1 и почвообрабатываю
щую машину 2, соединенную с остовом 15 
трактора посредством механизма навесу 
ки параллелограммного типа, в нижнихТ 
тягах 3 которого установлены датчики
4 тягового усилия. К остову трактора 
параллельно оси вращения задних колес
5 устанавливается направляющая 6, по 
которой может перемещаться груз 7, 
связанньп^ со штоком 8 гидроцилиндра 
двустороннего действия 9. Задние ко
леса 5 снабжены датчиками 10 крутя
щего момента, сигналы от которых, как 
и от датчиков 4 тягового усилия, по
даются на усилитель 11, а после него 
С соответствующими коэффициентами 
усиления попарно для каждого борта 
на сумматоры 12.и далее на электро-
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магниты 13 гидрораспределителя 14. 
Сомножители при , Р̂ р , Р̂ р яв
ляются коэффициентами усиления для 
входа в сумматоры 12. Гидронасос 15 -35
через распределитель 14 гидравличес
ки сообщен с обеими полостями гидро
цилиндра 9.

Устройство работает следующим об
разом.

При движении агрегата по возделы
ваемой площади рабочие органы почво
обрабатывающей машины 2 осуществляют 
обработку почвы, глубина обработки 
задается известньми способами, напри- 
мер перемещением по вертикали опорных 
колес сельхозмашины, При совпадении 
линии действия результирующей тяго
вого сопротивления с осью симметрии 
орудия усилия в тягах 3 равны. Груз 
1 в начале движения находится в плос
кости симметрии трактора. Касатель
ные силы тяги бортов трактора в этом 
случае равны, так как определяются 
вертикальной нагрузкой на колеса и 
площадью контакта шин с почвой. В 
этом случае известное равенство вы
полняется, что дает равенство сигна

лов на электромагниты 13 и обеспечи
вает нейтральное расположение золот
ника распределителя 14. Масло от на
соса 15 идет на слив, и полости А и 
Б гидроцилиндра 9 заперты.

При смещении равнодействующей тя
гового сопротивления почвообрабатыва
ющей машины 2, вследствие неравномер
ной твердости почвы, например влево, 
усилие в левой тяге 3 возрастает по 
сравнению с уислием в правой тяге.
В этом случае электрический сигнал, 
подаваемый на левый электромагнит 
распределителя, больше чем на правый, 
что приводит к перемещению золотника 
распределителя 14 влево, и масло от 
насоса 15 идет в полость А гидроци
линдра 9, а из полости Б сливается 
в бак.' Груз 7 начинает постепенно пе
ремещаться по направляющей 6 влево. 
Это происходит до тех пор, пока пе
рераспределение вертикальных нагру
зок на колеса не вызовет такое изме
нение касательных сил тяги, при кото
ром компенсируется разворачивающий 
момент сельхозмашины .

При изменении направления действия 
, т.е. когда уже усилие в пра

вой тяге навески, больше, чем в левой 
(Р̂'р > ), сигнал, подаваемый на
правый электромагнит 13 распределите
ля 14 больше и золотник перемещается 
вправо. В этом случае гидронасос по
дает масло в полость Б гидроцилиндра 
9, а полость А соединяется со сливом. 
Груз 7 начинает перемещаться вправо. 
Дальнейшая работа устройства проис
ходит аналогично описанному.

Поскольку при работе сельскохозяй
ственного агрегата величина и направ
ления действия меняется по слу
чайному закону, постольку и переме
щение груза 7 по направляющей 6 про
исходит постоянно со следящим дейст
вием за .
Ф о р м у л а  и з о б р е т е н и я

Сельскохозяйственный агрегат, со
держащий трактор и почвообрабатываю
щую машину, соединенную с остовом 
трактора посредстйом механизма навес
ки параллелограммногЬ типа, в нижних 
тягах которого установлены датчики 
тягового усилия, связанные через уси
литель с электроуправляемым распре
делителем, о т л и ч а ю щ и й с я  
тем, что, с целью повышения устойчи
вости прямолинейного движения без
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увеличения потерь мощности на передви 
жение, он cн.aбжe[̂  гидроцилиндром дву
стороннего. действия, грузом, направля 
ющей, датчиками крутящего момента, 
расположенными на задних колесах, дву
мя сумматорами, при этом шток гидро
цилиндра связан с грузом, имеющим воз 
можность перемещения по направляющей, 
расположенной параллельно оси враще-
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ния задних колес, а выходы датчиков 
крутящего момента соединены с входа
ми усилителя, четыре выхода которого 
связаны с входами сумматоров, а два 

^ выхода сумматоров, алгебраически объе
диняющие сигналы, поступающие от дат
чиков одного борта, - с электромагни
тами гидрораспределителя, управляюще
го гидроцилиндром.
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