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(57) Изобретение относится к машинострое
нию и может использоваться для оценки 
неуравновешенности шаров. Цель изобрете
ния — повышение производительности за 
счет автоматизации процесса измерения. Уст

ройство для измерения параметров неурав
новешенности шаров содержит основание 1. 
размеиденную на нем измерительную систе
му 12. включающую датчик колебаний, об
разованный опорным днско.м 2 и токопрово
дящим сегментом 7, электрически соединен
ными с системой измерения. Привод враще
ния шаров выполнен в виде диска 2, имеюще
го форму усеченного конуса, а опора для 
шаров выполнена в виде диска 5 с гнездами 
для шаров 4, электрически изолированно
го от диска 2. На основании.соосно с по
воротным диском размещены кольцо 6 с изо
лированным токопроводящим сегменто.м 7 и 
загрузочным и разгрузочными окнами, а так
же заслонка с приводом, периодически пе
рекрывающая одно из окон. 2 ил.
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Изобретение относигея к ,ма1иинострое- 
нию и может иеио;1ьзоиатьея д.1 я оценки не
уравновешенности шаров.

Цель изобретения — нов1яшение шроиз- 
водительности за счет автоматизации процес
са измерения.

На фиг. 1 изображено устройство для 
измерения параметров неуравновешенности 
шаров; на фиг. 2 — то же, вид сверху.

Устройство для измерения параметров 
неуравновешенности тел вращения содержит 
основание 1, размещенный на нем привод 
вращения и1аров, выполненный в виде дис
ка 2, имеющего форму усеченного конуса с 
опорной поверхностью 3, опору для шаров 4 в 
виде поворотного диска 5, установленного 
соосно ведущему диску 2, неподвижное коль
цо 6 с изолированным токопроводящим 
сегментом 7, установленное соосно поворот
ному диску 5 и снабженное загрузочны
ми 8 и разгрузочными 9, К) окнами, за
слонку 1!, ус'гацов.лепи\ю с возможностью 
вертикального перемещения от при
вода (не показан). Устройство содержит 
также измерительную систему 12, содержа
щую контур 13 с источником 14 питания, 
и датчик колебаний, образованный веду
щим диском 2 и токопроводящим сегмен
том 7, к которым подключены последо
вательно соединенные усилитель 15, срав
нивающее устройство 16 с задающим уст
ройством 17 и устройство 18 управления 
приводом заслонки 11. На периферийной 
части поворотного диска о расположены 
гиез;га д.зя шаров 4, выполненные в виде 
полукруглых выкружек 19. Токопроводящий 
сегмент 7 изолирован пластиной 20. В загру
зочных и разгрузочных окнах 9 и 10 размеще
ны лотки 21. 22 и 23. В месте загрузки 
шаров 4 между ведущим 2 и поворот
ным 5 дисками жестко закреплена на лот
ке 21 пластина 24.

Устройство для измерения неуравнове
шенности тел вращения работает следую
щим образом.

Устройство изображено в момент загруз 
ки-разгрузки шаров 4, В этом положении вы
кружки 19 находятся против загрузочных 8 
и разгрузочных 9 и 10 окон. Ведущий 
диск 2 непрерывно вращается. На пози
ции 1 шар 4 по загрузочному лотку 21 по
падает в выкружку 19 поворотного диска 5 
и находится в неподвижном состоянии на 
пластине 24. При периодическом повороте 
диска 5 на 90“ 1пар 4 попадает в позицию 11. В 
результате вращения диска 2 шар 4 за счет 
сил трения приводится во враигение, об
катываясь по опорной поверхности 3 диска 2. 
Благодаря выполнению огюрной поверхнос
ти 3 в виде конуса обеспечивается постоян
ный прижим шара 4 к неподвижному 
кольцу 6 или к изолированному токо
проводящему сегменту 7 (на позиции И — 
111). Сила прижима обеспечивает надежный
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контакт между диском 2, шаром 4 и токо
проводящим сегментом 7, а также удаление 
шаров 4 на разгрузочных позициях III, IV. 
В позиции III шар приобретает расчетную 
частоту вращения, а ось его вращения бу
дет стремиться занять положение, при кото
ром она будет проходить через центр масс 
и центр сферы. При повороте диска 5 из 
позиции И в позицию 111 ось вращения 
шара 4 изменяет свое положение в прост
ранстве, что вызывает появление гиро
скопического момента, который развора
чивает шар 4 и его центр масс смещается 
относительно оси вращения, что вызывает ко
лебания шара 4 и его отрыв от опорной 
поверхности 3 диска 2, при этом прерыва
ется контакт между диском 2, шаром 4 и 
токопроводящим сегментом 7 и исчезает 
электрический ток в контуре 14. Вре.мя от
рыва шара 4 от диска характеризует ве
личину амплитуды его колебаний, завися
щей от величины неуравновешенности, ре
гистрируется через усилитель 15 сравни
вающим устройством 16 и сопоставляется с 
сигналом от задающего устройства 17. В 
случае превышения допустимого уровня не
уравновешенности подается команда на 
привод Г2 управления заслонкой 11. При 
дальнейшс.м переводе шара 4 диско.м 2 он, 
в зависимости от величины неуравновешен
ности, попадает в один из разгрузочных 
лотков 22, 23 через окна 9 и 10. Если 
величина неуравновешенности превышает до
пустимую, то заслонка 11 поднимается вверх, 
открывая проход для шара 4, и он выка
тывается на позиции III. Если величина не
уравновешенности не превышает допусти
мую, то заслонка 11 опущена и шар 4 вы
катывается на позицию IV.

Формула изобретения

Устройство л.1я измерения параметров 
неуравновешенности шаров, содержащее ос
нование, размещенные на нем датчик коле
баний, привод вращения шаров и опору 
для шаров в виде диска с гнездами, ус
тановленного с возможностью поворота вок
руг оси, перпендикулярной основанию, от
личающееся тем, что, с целью повышения 
производительности, оно снабжено разме
щенным на основании соосно с диском 
кольцом с изолированным токопроводящим 
сегментом и загрузочным и разгрузочными 
окнами и заслонкой с приводом, периоди
чески перекрывающей одно из окон, привод 
вращения шаров выполнен в виде опорного 
диска в форме усеченного конуса, ось кото
рого перпендикулярна основанию, диск элект
рически изолирован от опорного диска, а 
датчик колебаний образован опорным диском 
и токопроводяпгим сегментом, предназначен
ными для соединения с системой изме
рения, выход которой связан с приводом 
заслонки.
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