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(54 ) УСТРОЙСТВО УПРАВЛЕНИЯ ФРИКЦИОН­
НОЙ МУФТОЙ
(57 ) Изоб|)етение относится к машино­
строению и может быть использовано
в пневмоупрявляемых фрикционных муф­
тах. Целью изобретения является улуч­
шение эксплуатационных качеств путем

повышения плавности включения и обес­
печения регулировки времени включе­
ния фрикционов. Устройство управле­
ния двойной фрикционной муфтой содер­
жит пневмоцилиндр, два следящих кла­
панных механизма и рычаг управления. 
При перемещении рычагом управления 
шток-поршня 7, пружин 10, 11 и сред­
него поршня 9 открывается клапан 8,
Он соединяет штуцер 5 для подвода 
сжатого воздуха и штуцер 6, связан­
ный с исполнительным пневмоцилиндром. 
Давление в штуцере 6 возвращает сред­
ний поршень 9 в положение, определяг 
емое шток—поршнем 7. Клапан 8 закры­
вается, и подача сжатого воздуха в 
полость пневмоцнлиндра прекращается.
2 ил. (Л

00

00сд

фиг. 2



1 1368532
Изобретение относится к машино­

строению и может быть использовано в 
пневмоуправляемых фрикционных муфтах.

Целью изобретения является улучше­
ние эксплуатационных качеств путем 
повышения плавности включения и обес­
печения регулировки времени включе­
ния фрикционов.

На фиг. 1 представлена схема уст­
ройства управления фрикционной муф­
той; на фиг. 2 -  клапанный механизм 
следящего действия, разрез.

Устройство управления двойной 
фрикционной муфтой содержит двухпо­
лостной пневмоищлиндр 1 , рычаг 2 уп­
равления и два клапанных механизма 
3 следящего действия, каждый из кото­
рых состоит из корпуса 4 с подводящим 
5 и отводным 6 штуцерами, соединен­
ными соответственно с источником сжа­
того воздуха и одной из полостей 
пневмоцилиндра 1. В корпусе 4 разме­
щены шток-поршень 7 с возможностью 
взаимодействия с рычагом 2 управле­
ния, клапан 8 , связывающий штуцеры
5 и 6 и средний поршень 9 со сквоз-

.1
ным осевым отверстием.

Средний поршень 9 установлен с 
возможностью взаимодействия с клапа­
ном 8 и пружинами 10 и 11 различной 
жесткости.

Пружина 10 меньшей жесткости рас­
положена между средним поршнем 9 и 
корпусом 4 со стороны клапана 8 , а 
пружина 11 большей жесткости располо­
жена мелщу шток-поршнем 7 и средним 
поршнем 9 в полости корпуса 4, сое­
диненной с атмосферой дренажньми от­
верстиями 12. При этом рычаг 2 управ­
ления установлен с возможностью вза­
имодействия с шток-поршнем 7 каждого 
клапанного механизма 3.

Устройство работает следующим об­
разом.

При перемещении рычага 2 управле­
ния шток-поршень 7, деформируя пружи­
ну 11, перемещает средний поршень 9, 
сжимаклций пружину 10, до упора в кла­
пан 8 . При этом торец клапана 8 за­
крывает центральное отверстие сред­
него поршня 9, связывающее отводной 
штуцер 6 с полостью корпуса 4, соеди­
ненной с атмосферой. Дальнейшее пере­
мещение среднего поршня 9 открывает 
клапан 8 и воздух под давлением из 
подводящего штуцера 5 поступает через 
клапан 8 и отводной штуцер 6 в соот—

ветствующую полость пневмоцилиндра 
1. При появлении давления под, клапа­
ном 8 средний поршень 9 смещается в 
сторону шток-поршня 7, что позволяет 
закрываться клапану 8 и сообщает шту­
цер 6 с атмосферой через центральное 
отверстие среднего поршня 9. Давле­
ние в штуцере 6 стравливается до тех 

10 пор, пока пружина 11 не прижмет шток 
среднего поршня к клапану 8 .

Таким образом, усилие и скорость, 
развиваемые пневмоцилиндром 1 , о тсле- 

1г живают усилие и скорость шток-поршня 
7, определяемые рычагом 2 управления. 
Включение второго клапанного механиз­
ма 3 возможно только после возвраще­
ния первого в исходное положение. В'

20 нейтральном положении рычага 2 управ­
ления средний поршень 9 каждого кла­
панного механизма 3 занимает положе­
ние, определяемое пружинами 10 и 1 1 , 
при котором отводной штуцер 6 соеди- 

25 нен с атмосферой.

Ф о р м у л а  и з о б р е т е н и я

Устройство управления фрикционной 
30 муфтой, содержащее двухполостной

пневмоцилиндр, пневмоклапан, состоя­
щий из корпуса с подводящим и отвод- 
ньш штуцерами, соединенными соответ­
ственно с источником воздуха под дав- 

25 лением и одной из полостей исполни­
тельного пневмоцилиндра и с отверсти­
ем, сообщающим полость корпуса с ат­
мосферой, а также рычаг, смонтиро­
ванный с возможностью взаимодействия, 

40 с пневмоклапаНом, о т л и ч а ю ­
щ е е с я  тем, что, с целью улучше­
ния эксплуатационных качеств, путем 
повышения плавности включения и обес­
печения регулировки времени включе- 

45 ния фрикционов, оно снабжено допол­
нительным пневмоклапаном, выполненным 
аналогично с основным и соединенным 
с второй полостью пневмоцилиндра, а 
также двумя клапанными механизмами 

50 следящего действия, каждый из кото­
рых выполнен в виде установленного 
в корпусе штока—поршня, взаимодейст­
вующего с рычагом, среднего.поршня 
со сквозным осевым отверстием, уста— 

55 новленного с возможностью взаимодей­
ствия с одним из пневмоклапанов, 
пружин различной жесткости, из кото-; 
рых пружина меньшей жесткости распо­
ложена между средним поршнем и кор-
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пусом со стороны пневмоклапана, а на между шток—поршнем и средним порш-
пружина большей жесткости расположе- нем.
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