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(57) Изобретение относится к транспортно
му машиностроению, в частности к гидро- 
ходопреобразователям устройства для изме
нения и бесступенчатого регулирования ско- 
эосги тракторов и аналогичных транспорт
ных средств. Цель изобретения — повыше
ние эффективности работы путем ступенча
того и бесступенчатого регулирования гидро- 
этбора мощности. Гидроходопреобразова-
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тель транспортного средства содержит двух
позиционный шестилинейный распределитель 
23, выборочно подключающий в первой пози
ции 24 магистрали 25, 26 мотор-насоса 8 
к выводам 16, 17 гидроотбора мощности, и 
во второй позиции 27 — к питающей 14 и 
сливной 12 магистралям. Устройство 19 для 
привода мотор-насоса 8 снабжено двухпози
ционным управляющим механизмом 28, кине
матически связанным с двухпозиционным 
шестилинейным распределителем 23, дроссе
лирующий распределитель 10 снабжен от
ключаемым фиксатором 29 его положения 
при отсоединении каждой нагнетательной ма
гистрали 11 насосов 9 от гидробака 18, а 
двухпозиционный управляющий механизм 28 
снабжен устройством 30 для включения фик
сатора 29 дросселирующего распределителя 
10 во второй позиции 27 двухпозиционного 
шестилинейного распределителя. 1 ил.
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Изобретение относится к транспортному 
машиностроению, в частности к гидроходо- 
преобразователям с гидроотбором мощнос
ти — устройствам для ступенчатого и бес
ступенчатого регулирования скорости трак
торов и привода рабочих органов.

Цель изобретения — повышение эффек
тивности работы путем ступенчатого и бес
ступенчатого регулирования гидроотбора 
мощности.

На чертеже представлена гидравлическая 
принципиальная схема гидроходопреобразо- 
вателя.

Гидроходопреобразователь транспортно
го средства содержит входной вал 1, свя
занный с двигателем 2, выходной вал 3, 
связанный с движителем 4, дифференциаль
ный механизм с входным звеном 5, напри
мер солнечной шестерней, связанным с вход
ным валом 1, выходным звеном 6, напри
мер водилом, и промежуточным звеном 7, 
например коронной шестерней, связанным с 
мотор-насосом 8, несколько насосов 9, в 
данном случае три (число насосов опреде
ляется необходимым диапазоном бесступен
чатого регулирования скорости и макси
мальной необходимой мощностью гидроотбо
ра мощности), связанных с входным ва
лом 1, дросселирующий распределитель 10, 
установленный между нагнетательными ма
гистралями 11 насосов 9 и сливной маги
стралью 12, обратные клапаны 13, установ
ленные между нагнетательными магистраля
ми 1 1 насосов 9 и питающей магистралью 
14, управляющий распределитель 15, выводы 
16 и 17 гидроотбора мощности, гидробак 18, 
связанный со сливной магистралью 12, и 
устройство 19 для привода мотор-насоса 8, 
выполненное, например, в виде установлен
ной между выходным валом 3 и выходным 
звеном 6 дифференциального механизма зуб
чатой муфты 20, выполнение'!; с возмож
ностью связи водила 6 с корпусом 21, до
полнительную механическую ветвь 22. Кроме 
того, гидроходопреобразователь снабжен 
двухпозиционным шестилпн.ейным распреде
лителем 23, выборочно подключающим в его 
первой позиции 24 магистрали 25 и 26 мотор- 
насоса 8 к выводам 16 и 17 гидроотбора 
мощности и в его второй позиции 27 — 
магистрали 25 и 26 к читающей 14 и слив
ной 12 магистралям. Устройство 19 для при
вода мотор-насоса 8 снабжено двухпози
ционным управляющим механизмом 28, свя
занным с распределителем 23, дросселирую
щий распределитель 10 снабжен отключае
мым фиксатором 29 его положения при отсое
динении каждой нагнетательной магистрали 
11 насосов 9 от гидробака 18, а двухпози
ционный управляющий механизм 28 снабжен 
устройством 30 для включения фиксатора 29 
дросселирующего распределителя 10 во вто
рой позиции распределителя 23. Отключаю
щий фиксатор 29 выполнен, например,, в 
виде подпружиненного пружиной 31 фикси

рующего тела 32, взаимодействующего с лун
ками 33 на ползуне 34 дросселирующего 
распределителя 10 в его положениях, соот
ветствующих отсоединению каждой из нагне
тательных магистралей 11 насосов 9 от гидро
бака 18, а устройство 30 для включения 
фиксатора 29 выполнено, например, в виде 
воздействующего на пружину 31 стержня 35, 
взаимодействующего со ступенчатой поверх
ностью 36 ползуна 37 распределителя 23.

Г идроходопреобразователь транспортно
го средства работает следующим образом.

Для включения режима бесступенчатого 
регулирования скорости в распределителе 23 
включается позиция 24, что связывает маги
страли 25 и 26 мотор-насоса с выводами 
16 и 17 гидроотбора мощности, при этом 
одновременно посредством муфты 20 входное 
звено 6 дифференциального механизма сое
диняется с выходным валом 3, а фиксатор 29 
выключается. Дросселирующим распредели
телем 10 бесступенчато изменяется подача 
от насосов 9 в гидробак 18 и, тем самым, 
бесступенчато регулируется подача в мотор- 
насос 8, что приводит его с бесступенчато 
регулируемой скоростью в прямом или об
ратном, в зависимости от положения управ
ляющего распределителя 15, направлениях.

Синхронно со скоростью и направлением 
вращения мотор-насоса 8 бесступенчато 
изменяется и скорость связанного с ним 
промежуточного звена 7 дифференциального 
механизма. Данное изменение скорости и на
правления вращения промежуточного звена 7 
суммируются с постоянной скоростью и на
правлением вращения входного звена 5, 
обеспечивая бесступенчатое изменение ско
рости и направления выходного звена 6 и 
движителя 4, что бесступенчато регулирует 
скорость и направление движения транспорт
ного средства.

Для )бесчечения режима гидроотбора 
мощности в распределителе 23 включается 
его позиция 27, что подсоединяет магист
рали 25 и 26 мотор-насоса 8 к питаю
щей 14 и сливной 12 магистралям, при 
этом одновременно за счет муфты 20 выход
ное звено 6 дифференциального механизма 
отсоединяется от выходного вала 3 и соеди
няется с корпусом 21, что приводит во вра
щение промежуточное звено 7 и мотор-на
сос 8 с постоянной скоростью вращения, а 
фиксатор 29 включается. Для передачи мощ
ности на движитель 4 включается дополни
тельная механическая ветвь 22. На выводы 16 
и 17 посредством управляющего распредели
теля 15 подается как постоянный поток 
рабочей жидкости от мотор-насоса 8, так и 
ступенчато изменяемый посредством распре
делителя 10 от насосов 9, при этом дрос
селирование рабочей жидкости за счет, фик
сации посредством фиксатора 29 распреде
лителя 10 в строго определенных позициях 
исключено.
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Формула изобретения

Гидроходопреобразователь транспортно
го средства, содержащий входной вал, свя
занный с двигателем и по крайней мере с 
одним насосом с нагнетательной магист
ралью, в которой установлен обратный кла
пан, выходной вал, связанный с движите
лем, планетарный механизм, одно звено 
которого связано с входным валом, другое — 
с возможностью сообщения с выходным ва
лом, а третье кинематически связано с мо
тор-насосом, дросселирующий распредели
тель для связи нагнетательной магистрали 
по крайней мере одного насоса с гидроба
ком, управляющий распределитель с питаю
щей магистралью и парой выводов, отли
чающийся тем, что, с целью повышения эф
фективности работы путем ступенчатого и 
бесступенчатого регулирования гидроотбора 
мощности он снабжен двухпозиционным
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шестилинейным распределителем, первая и 
вторая линии которого соединены с магистра
лями мотор-насоса, третья и пятая линии — 
с питающей и сливной магистралями, чет
вертая и шестая линии — с выводами уп
равляющего распределителя, при этом в пер
вой позиции двухпозиционного шестилиней
ного распределителя его первая и вторая 
линии соединены с четвертой и шестой 
линиями, во второй позиции — с третьей и 
пятой линиями, при этом устройство приво
да мотор-насос а снабжено двухпозиционным 
управляющим механизмом, кинематически 
связанным с двухпозиционным шестилиней
ным распределителем, дросселирующий рас
пределитель снабжен отключаемым фикса
тором его позиций, двухпозиционный управ
ляющий механизм снабжен устройством 
включения фиксатора дросселирующего рас
пределителя во второй позиции двухпози
ционного шестилинейного распределителя.
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