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(57) Изобретение относится к трактор­
ному и сельскохозяйственному машино­
строению.. Цель изобретения - обеспе­
чение автоматического выравнивания • 
нагрузки ведущих колес тягача при ра­
боте на косогоре. Рама 2 навесного 
устройства связана с остовом 4 тяга­
ча посредством шарнира 3, ось кото­

рого параллельна продольной оси сим­
метрии тягача и гидроцилиндра 5,верх­
ний шарнир крепления которого связан 
с остовом 4 тягача, а нижний через 
рычаг - с рамой навесного устройства, 
жестко связанной с почвообрабатываю­
щим орудием. Автоматическое выравни­
вание нагрузки ведущих колес осуще­
ствляется за счет системы автомати­
ческого управления положением штока 
гидроцилиндра 5, содержащей датчики 
вертикальной нагрузки левого и пра­
вого ведущих колес тягача, датчик си­
лы тяги, датчик углового положения 
навески 1 относительно остова 4, ло­
гическую схему соответствующей обра­
ботки их сигналов и электроуправля- 
емый золотник. Гидроцилиндр 5 повора­
чивает остов 4 относительно навесно­
го устройства почвообрабатывающего 
орудия на некоторый угол в зависимос­
ти от соотношения сигналов от пере­
численных датчиков. 4 ил.
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Изобретение относится к трактор­

ному и сельскохозяйственному машино­
строению, а именно к тягачам для поч- 
вообработки.

Цель Изобретения - обеспечение 5
автоматического выравнивания загруз­
ки ведущих ко л ес при работе на косо­
горе .

На фиг. 1 показан тягач со сторо­
ны навески при движении на косогоре; t0 
на фиг. 2 - функциональная схема уст­
ройства управления положением навес­
ного устройства в зависимости от тя­
ги и распределения нагрузки по бор­
там тягача; на фиг. 3 - схема зави­
симости сигнала, снимаемого с датчи-. 
ка углового положения от угла пово­
рота навески; на фиг. 4 - схема сиг-, 
нала на выходе вычитающего устройства.

Тягач для почвообработки состоит 
из навесного устройства (навески) 1, 
рама 2 которой связана горизонталь­
ным продольным шарниром 3 с остовом 
4 тягача, а привод поперечно-углово­
го подворота остова 4 относительно 
рамы 2 жестко связанной тягами навес­
ки с почвообрабатывающим заглублен­
ным орудием, реализован с помощью 
гидроцилиндра' 5.

Система автоматического выравни­
вания нагрузки ведущих колес тягача 
содержит датчик 6 силы тяги на на­
веске 1, пороговое устройство 7, эле-; 
мент НЕ 8, датчики 9 и 10 вертикаль­
ных нагрузок ведущих колес тягача, 
датчик 11 углового положения навес­
ки 1 относительно остова 4, вычитаю­
щее устройство 12, пороговые устрой­
ства 13 и 14, элементы И 15-18, эле­
менты ИЛИ 19 и 20, электроуправля- 
емый золотник 2 1, гидронасос 22 с 
предохранительным клапаном 23.

Тягач для почвообработки работает 
следующим образом.

При движении тягача с тяговой на­
грузкой Ртяг <Рп0роговый на выходе по­
рогового устройства 7 присутствует 
сигнал "0й, а на выходе элемента НЕ 
8 - сигнал "1". Элемент НЕ 8 разре­
шает прохождение сигналов с выхода 
порогового устройства 14 на выход 
элементов И 17 и 18, а сигнал с поро­
гового устройства 7 запрещает поступ­
ление сигналов с выхода порогового 
устройства 13, на выход элементов И 
15 и 16. Таким образом, на выходе 
элементов ИЛИ 19 и 20, которые свя- , 
заны с соответствующими электромагни­

тами электроуправляемого золотника 21 
присутствуют сигналы, поступающие с 
выхода порогового устройства 14. Дат­
чик 11 углового положения навески 1 
относительно остова 4, например по­
тенциометрический, выдает аналоговый 
сигнал, величина которого пропорцио­
нальна углу поворота навески 1 .

Если при движении тягача оказыва­
ется, что угол d поворота навески 1 
больше, чем d  пороговое, величина 
которого может быть выбрана с учетом 
необходимой точности установки навес­
ки 1 в вертикальное положение, то на 
входе элемента И 18 присутствует сиг­
нал "1", а на входе элемента И 1 7 — 
"0". Сигналы поступают на выход эле­
ментов И 17 и 18, через элементы 
ИЛИ 19 и 20 воздействуют на электро­
магниты электроуправляемого золотни­
ка 2 1, что вызывает перемещение порш­
ня силового гидроцилиндра 5, шток 
которого связан через тягу с навес­
кой 1. Устройство управления положе- 

25 нием навески 1 начинает изменять угол 
положения навески 1 и при d  < d порог 

. на выходах порогового устройства 14 
появятся сигналы "0", в итоге элек- 
троуправляемый золотник 21 занимает 

30 среднее положение и разъединяет рабо­
чую полость С с источником давления, 
а рабочую полость D со сливом.

Таким образом, при движении тягача 
3< с нагрузкой меньше РПОр навеска 1 за­

нимает положение с точностью, опре­
деляемой пороговым устройством 14 и 
точностью датчика 11 углового поло­
жения навески 1. При этом устанавлй- 

4С ваются равные давления в рабочих по­
лостях С и D силового цилиндра 5, ко­
торые определяются гидронасосом 22, 
что в конечном итоге не позволяет пе­
ремещаться навеске и тягач двигается 

45 с углом поворота навески 1 относи­
тельно остова 4-|оП ^ i - dpoph

В общем случае, если нагрузка ле­
вого колеса больше, чем правого, то 
на выходе вычитающего устройства 12 

50 присутствует отрицательный сигнал, 
если меньше - положительный. Причем, 
если абсолютная величина разностного 
сигнала больше, чем ±ипвр * то на вы­
ходе порогового устройства 13 будет 
соответствующий сигнал. В результате 
чего, электроуправляемый золотник 21 
срабатывает и соединяет одну полость 
гидроцилиндра 5 с гидронасосом 22, 
а другую - со сливом, что вызывает
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угловое перемещение навески 1 требу­
емого знака, в результате чего про­
исходит перераспределение нагрузок, 
т.е. недогруженное колесо догружает­
ся, а перегруженное - разгружается.
Ф о р м у л а -  и з о б р е т е н  и я

Тягач для почвообработки, содер­
жащий остов, навеску, навесное уст­
ройство с гидравлическим догружате- 
лем ведущих колес и гидросистему с 
гидронасосом, о т л и ч а ю щ и й -  
с я тем, что, с целью обеспечения 
автоматического выравнивания нагруз­
ки ведущих колес при работе на косо­
горе рама навесного устройства свя­
зана с остовом посредством шарнира, 
ось которого параллельна продольной 
оси симметрии тягача и гидроцилинд­
ра, верхний шарнир крепления которо­
го связан с остовом тягача, а нижний 
через рычаг с рамой навесного устрой­
ства, которая через тяги жестко свя­
зана с почвообрабатывающим орудием, 
при этом гидроцилиндр связан с гид­
ронасосом посредством электроуправ- 
ляемого золотника с системой автома­
тического выравнивания нагрузки веду­
щих колес, которая снабжена датчика­

3
ми вертикальных нагрузок левого и 
правого ведущих колес, датчиком силы 
тяги на навесном устройстве, датчи­
ком поперечно-углового положения на- 

5 весного устройства относительно ос­
това, вычитающим устройством, тремя 
пороговыми устройствами, двумя эле­
ментами ИЛИ, выходы которых соединены 
с электроуправляемым золотником че- 

10 тырьмя элементами И, соединенными 
своими выходами с соответствующими 
входами элементов ИЛИ и элементов НЕ, 
причем датчики вертикальных нагрузок 
через вычитающее устройство соедине- 

15 ны с входом первого порогового уст­
ройства, выходы которого соединены с 
входами первого и второго элементов 
И, а датчик силы тяги связан через 
последовательно включенные второе по- 

20 роговое устройство и элемент НЕ с 
входами третьего и четвертого эле­
ментов И, одновременно вход элемента 
НЕ связан с вторыми входами первого 
и второго элементов И, а датчик попе- 

25 речно-углового положения навесного 
устройства относительно остова соеди­
нен с вторыми входами третьего и чет­
вертого элементов И через третье по­
роговое устройство.
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