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(54) (57) СХВАТ ПРОМЫШЛЕННОГО РО­
БОТА, содержащий корпус и жестко свя­
занные с ним губки, на одной из которых

расположен электромагнит, а на другой, на­
против электромагнита, — эластичный бал­
лон, заполненный сыпучим ферромагнитным 
материалом, отличающийся тем, что, с целью 
обеспечения надежности захвата объекта, 
точности его позиционирования и расшире­
ния функциональных возможностей путем 
обеспечения ориентации объекта, он снабжен 
дополнительным эластичным баллоном, за­
полненным сыпучим ферромагнитным мате­
риалом, установленным на одной губке, и до­
полнительным электромагнитом, установлен­
ным на другой губке, при этом оси электро­
магните в параллельны.
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Изобретение относится к робототехнике, 
а именно к захватным устройствам про­
мышленных роботов и манипуляторов.

Цель изобретения — обеспечение надеж­
ности захвата объекта, точности позицио­
нирования, а также расширение функцио­
нальных возможностей схвата путем поворо­
та детали перед захватом.

На чертеже изображен предлагаемый 
схват, общий вид.

На корпусе 1 жестко смонтированы губ­
ки 2 и 3. Электромагнит 4 смонтирован 
на губке 2, второй электромагнит 5 — на 
губке 3, причем оси электромагнитов 4 и 5 
расположены параллельно. Эластичный бал­
лон 6, заполненный ферромагнитным мате­
риалом 7 (например, порошок феррита или 
жидкий ферромагнитный материал), распо­
ложен на губке 3 напротив электромагнита 
4, а второй эластичный баллон 8, запол­
ненный ферромагнитным материалом 9, рас­
положен на губке 2 напротив электромаг­
нита 5. Захватываемый предмет 10 распо­

ложен между губками 2 и 3. Электромаг­
ниты 4 и 5 соединены с источником постоян­
ного тока (не показан).

Устройство работает следующим образом.
Захватываемый предмет 10 располагается 

5 посередине между губками 2 и 3. Электро­
магниты 4 и 5 одновременно подключаются 
к источнику постоянного тока. При этом 
ферромагнитное вещество 7 и 9 притяги­
вается соответственно к электромагнитам 4 

10 и 5, деформирует эластичные оболочки бал­
лонов 6 и 8 и обтекает предмет 10, надеж­
но фиксируя его с двух сторон без смещения 
оси предмета. Возникающий при захвате кру­
тящий момент может поворачивать предмет 
10 вокруг оси на определенный угол. При 

15 необходимости поворота предмета 10 на дру­
гой угол может изменяться величина тока 
в обмотках электромагнитов 4 и 5, кроме 
того, обмотки могут несколько раз отклю­
чаться от источника, а затем опять под­
ключаться, каждый раз поворачивая предмет 
10 на некоторый угол.
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