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(57) Изобретение относится к се.чьскохозяй- 
ственному машиностроению, в частности к 
оборудованию .машин для внесения органи
ческих удобрений. Це.ть изобретения - по
вышение эксплуатационной надежности п\ 
тем предохранения привода рабочих орга

нов от перегрузок. Пр ивод рабочих органов 
содержит коническо-цилиндрический редук 
тор, составной промежуточный вал которо
го состоит из двух частей, соединенных 
между собой при помощи плавающей муф
ты 10. Часть вала 9. кинематически связан
ная с разбрасывающим органом, установ
лена консольно. Другая часть вала 11, свя
занная с цепочно-планчатым транспортером, 
расположена внутри полого консольно уста
новленного вала-шестерни 12, на конце кото
рого установле.-щ предохранительная муф
та 13, снабженная устройством блокировки 
в виде опорного кольца в разомкнутом сос
тоянии. При возрастании момента сопротив
ления на цепочно-планчатом транспортере 
больше величины настройки предохранитель
ной муфты 13 происходит ее размыкание. 
После устранения причин перегрузки ]1 риво- 
да вал 1 1 проворачивают с опорным коль
цом в противоположную сторону, что приво
дит к замыканию муфты 13 и возобновлению 
работы привода. 1 з. п. ф-лы, 5 ил.
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Изобретение относится к сельскохозяй
ственному машиностроению, в частности к 
оборудованию машин для внесения органи
ческих удобрений.

Цель изобретения -  повышение надеж
ности работы привода рабочих органов и 
улучшение эксплуатационных качеств машин 
для внесения органических удобрений пу
тем обеспечения надежного предохранения 
привода рабочих органов машины от пере
грузок.

На фиг. 1 показана кинематическая схе- 
.ма привода рабочих органов машин для вне
сения органических удобрений; на фиг. 2 - 
кинематическая схема коническо-цилиндри
ческого редуктора; на фиг. 3 — продольный 
разре.з кулачковой предохранительной муф
ты; на фиг. 4 и 5 - вид .А на фиг. 3 (фазы ра
боты муфты).

Привод рабочих органов машин для вне
сения органических удобрений (фиг. 1) со
держит карданный вал ! телескопического 
типа, передний 2 и задний 3 валы, соединен
ные цепной муфтой 4, коническо-цилиндри
ческий редуктор 5 (фиг. 2) содержит ве
дущий вал 6, выполненный за одно целое или 
жестко связанный с шестерней 7, которая 
входит в зацепление с коническим коле
сом 8, закрепленным на консольно установ
ленном в подшипниковых опорах вала 9, ки
нематически связанном с разбрасывающим 
органом. Вал 9 через плавающую муф
ту 10 связан с валом 11, проходящим внут
ри полого, консольно установленного в под
шипниковых опорах вала-шестерни 12. На 
концах валов 1 1 и 12 смонтирована кулачко
вая предохранительная муфта 13. Вал-шес
терня 12 находится в зацеплении с зубча
тым колесом 14, закрепленным на выход
ном валу 15 редуктора, кинематически свя
занном с ценочно-планчатым транспортером.

Полумуфты с пазами плавающей муф
ты 10 могут быть выполнены непосредствен
но на валах 9 и 11 или жестко закреплены на 
них. ,Между полумуфтами расположен про
межуточный диск 16 с кулачками, выпол
ненными на противоположных торцах крес
тообразно и входящими в соответствую
щие пазы на нолумуфтах. На конце полого 
вала-шестерни 12 жестко закреплена ведо
мая полумуфта 17 кулачковой предохрани
тельной муфты 13 (фиг. 3), на торце одного 
из кулачков которой закреплен штифт 18, 
входящий в прорезь опорного кольца 19 с 
торцовыми выступами, имеющими окруж
ной шаг; равный шагу кулачков Опорное 
кольцо 19 расположено внутри ведущей по
лумуфты 20, установленной с возможностью 
осевого перемещения по шлицам на конце 
вала 11 и подпружиненной к ведомой полу- 
муфте 17 набором тарельчатых пружин 21, 
расположенных внутри стакана 22, закреп
ленного на ведущей иолумуфте 20. Сила сжа
тия полумуфт 17 и 20, а следовательно, и ве
личина передаваемого муфтой крутящего мо
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мента, регулируется при помощи шайбы 23, 
набора колец 24, фиксируемых на валу I 1 
стопорным кольцом 25.

Вал 11 центрируется внутри полого вала- 
ijjecTepHH 12 с помощью подшипников 26 
скольжения и может быть выполнен в виде 
торсиона.

Привод рабочих органов машин для 
внесения органических удобрений работает 
следующим образом.

Предварительно осуществляют настрой
ку кулачковой предох[)анигельной муфты 13 
на величину допускаемо! (J к,.-утяшего момен
та, действующего на испочно-иланчатый 
транспортер, с учетом передаточного отно
шения кинематической пени, связывающей 
ва.1 -шестерню 12 с ведущи.ми валами ветвей 
транспортера. Иаст[к)йка осуществляется пу
тем изменения количеств,! колец в набо
ре 24.

Крутящий момент от кардаипот вала I 
телескопического типа через валы 2 и ,3, пеп 
пую муфту 4, ва.'] 6 и к(!иическую шестер- 
кю 7 передастся на коническое колесо 8. 
Далее крутящий момент разделяется на два 
потока, один из них с консольно установлен
ного вала 9 через кинематическую цепь пе
редается на разбрасывающее устройство, 
а другой с вала 1 1 чере:  ̂ кулачковую нре- 
дохраительную муфту 13, полый вал-шестер
ню 12, цилиндрическое ко.щ'со 1-1 переда
ется на выходной ва..1 15 коническо-цилинд
рического редукто[)и ,5. Далее крутящий мо
мент. разделившись еще раз па два потока, 
передается че[>ез соответствующие кинема
тические цепи па ведущие валы вегвей цепоч
но-планчатого rpanaiopi ера.

При возрастании момента соп[)отивления 
на цеиочио-плаичатом транспортере во.зрас- 
тает момент, передаваемый кулачковой пре
дохранительной .муфтой 13. При достижении 
моментов сопротивления величины, на пе
редачу которой настроена [федохранитель- 
ная муфта 13, произойдет ее размыкание. 
При этом ведущая /юлу.муфта 20 вместе с 
установленным с возможностью вращения 
на ней опорным ко.зьцом 19 за сче г cn.'i оттал- 
кнва//ия, возникающих //а рабочих поверх
ностях кулачков, сжимая пружины 21, вый
дет из зацепле/1 ия с ведомой полумуфтой 
17, кулачки которой обопрутся //а bi>ic; \ iu>i 
опорного коль/га 19. При даль//ейшем ш/вп- 
роте ведущей полумуфты 20 вместе с ва
лом 11 опорное кольцо 19 будет удержив/пп,- 
ся от проворота и/тифто,м 18, закре/1леи- 
ным //а торце одного из ку./ачков недомой 
полумуфты 17, и нрепятствоват/) замыканию 
муфты. Крутящий момент //а цепочно luia//- 
чатый транспортер не передае/гя. Разбра
сывающие органы при этом работают без 
нагрузки, в холос/ую.

Для за.мыкания муфты после устранения 
прич/щ перегрузки привола //е1/оч/;о /и/анча- 
того транспортера достаточ/ш Baji ! 1 вмес
те с ведущей полумуфтой 20 и опор//ым
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кольцом 19 провернуть в противоположную 
сторону. При этом кулачки ведомой полу- 
муфты 17 сойдут с выступов опорного коль
ца 19, а пружины 21, перемешивая ведущую 
полумуфту 20 вместе с опорным кольцом 19 
по шлицам вала 11, замкнут муфту 13.

Установка в приводе рабочих органов 
кулачковой предохранительной муфты с уст
ройством блокировки ведущей полумуфты в 
разомкнутом положении обеспечивает на
дежное предохранение элементов привода 
и рабочих органов от перегрузки, что приво
дит к повышению надежности привода рабо
чих органов машин для внесения органичес
ких удобрений и к улучшению эксплуата
ционных качеств машин.

Выполнение части промежуточного вала 
коническо-цилиндрического редуктора, кине
матически связанной с транспортером в виде 
торсиона приводит к снижению динамичес
ких нагрузок в приводе.

Формула изобретения

1. Пр ивод рабочих органов машин для 
внесения органических удобрений, содержа
щий карданный вал, передний и задний 
валы, соединенные посредство.м цепных 
муфт, предохранительную муфту и коничес
ко-цилиндрический редуктор, промежуточ
ный вал которого кинематически связан с
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цепочно-планчатым трансгюртером и с раз
брасывающим органом, отличающийся тем, 
что, с целью повыщения эксплуатационной 
надежности путем предохранения привода 
рабочих органов машин от перегрузок, про
межуточный вал выполнен из соединенных 
плавающей муфтой частей, а вал-шестер
ня — полым, установлен консатьно и на его 
конце закреплена ведомая полумуфта с ку
лачками на ее торцовой поверхности, при 
этом часть промежуточного вала, конец 
которой кинематически связан с разбрасы
вающим органом, установлена консольно, а 
часть вала, конец которой кинематически 
связан с цепочно-планчатым транспортером, 
расположена в полости вала-шестерни и на 
ее конце установлена с возможностью осе
вого перемещения подпружиненная ведущая 
полумуфта со смонтированным на ней с 
возможностью вращения устройством ее бло
кировки в разомкнутом положении в виде 
опорного кольца с выступами и прорезью, 
в которой расположен штифт, закрепленный 
на торце одного из кулачков ведомой полу
муфты.

2. Привод по п. 1, отличающийся тем, что, 
с целью снижения динамических нагрузок 
в приводе, часть промежуточного вала, 
кинематически связанная с цепочно-планча
тым транспортером, выполнена в виде тор
сиона.
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