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(54) МОТОР-КОЛЕСО
(57) Изобретение относится к транс
портному и сельскохозяйственному ма
шиностроению в частности трансмис
сии прицепных и мобильных сельхозма
шин. Цель изобретения — расширение 
функциональных возможностей мотор-ко
леса, позволяющих применять его для 
управляемых колес самоходных и при
цепных машин. Мотор—колесо сельхоз—
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машины содержит двигатель 1 и двух
рядный планетарный редуктор 2 , в ко
тором сателлиты 9 первого планетар
ного ряда выполнены двухвенцовыми, 
одним венцом взаимодействующими с 
солнечной шестерней 10 и коронным 
колесом, общим для двух планетарных, 
рядов 3 и 4, а другим - с дополни
тельным эпициклическим колесом I1 ,

расположенным с внешней стороны пла
нетарного редуктора. При такой ком
пановке редуктора мотор-колеса допол
нительное эпициклическое колесо 11 
оказьшается неподвижным и расположе
но снаружи ведущего колеса сельхоз
машины. Установка на нем двигателя 
позволяет применять его для управляе
мых колес. 2 ил.
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Изобретение относится к транспорт
ному и сельскохозяйственному машино
строению, в частности к трансмиссиям 
прицепных и мобильных сельхозмашин. ^

Цель изобретения - расширение 
функциональных возможностей мотор- 
колеса, позволяющих применять его для 
управляемых колес самоходных и при
цепных машин. 10

На фиг.1 изображена принципиаль
ная схема мотор-колеса; на фиг. 2 - 
план скоростей планетарного редук
тора.

Мотор-колесо содержит двигатель 1 1Г 
и двухрядный планетарный редуктор 2 , 
включающий второй 3 и первый 4 плане
тарные ряды. Водило 5 второго плане
тарного ряда неподвижно закреплено на 
раме 6, а водило 7 взаимодействует с 20 
солнечной шестерней 8 планетарного 
ряда 3. Сателлиты 9 первого плане
тарного ряда 4 выполнены двухвенцовы
ми ̂ одним венцом взаимодействующими 
с солнечной шестерней 10 и общим для 25 
обоих рядов 3 и 4 коронным колесом, 
а вторым венцом - с дополнительным, 
расположенным с внешней стороны ре
дуктора 2 , эпициклическим колесом 1 1 , 
на котором закреплен приводной двига- 30 
тель I. Сателлиты 12 взаимодействуют 
с солнечной шестерней 8 и коронным 
колесом планетарных рядов 3 и 4,
. При вращении вала двигателя точ

ки элементов редуктора имеют некого- 35 
рые окружные скорости. Зададимся ве
личиной вектора скорости точки А и 
отложим отрезок Уа от проекции ско
рости этой точки на ось, допустим, 
влево. У сателлита 12 точка А являет- 40 
ся общей с солнечной шестерней 8, век
тор ее скорости тоже равен Уа. Точ

ка В окружной скорости не имеет, поэ
тому УЪ = 0. Отр^езок, соединяющий 
конец вектора Уа с проекцией точки 
В на ось, является геометрическим 
местом концов векторов окружных ско
ростей точек сателлитов. Точка С яв
ляется общей для■сателлита 12 и ко
ронного колеса планетарных рядов 3 
и 4. Поэтому вектор скорости точки С 
наружного ряда 4 равен Ус = Ус.

Точки звеньев редуктора солнечных 
шестерен 8 и 10 и водила 7, располо
женных на центральной оси 0-0, окруж
ной скорости не имеют. Поэтому Уо=0, 
Точка А принадлежит как солнечной 
шестерне 8, так и водилу 7. Отрезок, 
соединяющий конец вектора Уа с проек
цией точки О на ось, является геомет
рическим местом концов векторов ок
ружных скоростей точек вО|ЦИла 7. У 
сателлита 9 точка О является общей 
с ̂ водилом 7, вектор ее скорости равен 
УЦ, а точка - общей с коронньи ко
лесом, вектор скорости которой равен 
Ус'. Отрезок^ соединяющий концы векто
ров Ус' и Уб., является геометричес
ким местом концов векторов точек са
теллита 9, у которого точка А являет
ся общей с солнечной шестерней I0 и 
вектор ее скорости равен Уа'.

Окружные скорости точек двухвенцо- 
вого сателлита 9 общие. Поэтому по 
известным, векторам Ус' и Уб' легко 
определить точку Е, принадлежащую вен
цу сателлита 9, окружная скорость ко
торой равна Уе = 0. При этом эта же 
точка принадлежит и дополнительному 
эпициклическому колесу I1 , у которо
го точка о также не имеет окружной 
скорости, а значит оно неподвижно. 
Дополнительное эпициклическое колесо



имеет неподвижные общие точки со все" 
ми двухвенцовыми сателлитами плане
тарного редуктора.
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При включении мотор-колеса враще
ние с вала двигателя I передается 
через солнечную шестерню 10 на сател
литы У, где часть мощности передает
ся непосредственно на выходное зве
но редуктора, а вторая снимается с 
водила 7 и, пройдя внутренний плане
тарный ряд, суммируется с первой 
частью мощности на общем коронном 
колесе рядов 3 и 4, связанном со сту
пицей ведущего колеса прицепной ма
шины. При этом дополнительное эпи

II остается непод-
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циклическое колесо 
вижным.
Ф о р м у л а  и з о б р е т е н и я  

Мотор-колесо, содержащее привод
ной двигатель и двухрядный планетар
ный редуктор, входное звено которого 
связано с ведущим колесом, а проме
жуточное - с рамой транспортного 
средства, о т л и ч а ю щ е е с я  
тем, что, с целью расширения функцио 
нальных возможностей, редуктор снаб
жен дополнительным эпициклическим 
колесом для взаимодействия с двух
венцовыми сателлитами первого плане
тарного ряда, на котором закреплен 
привЬдной двигатель.
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