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(54) (57) 1. ГУСЕНИЧНЫЙ ДВИЖИТЕЛЬ,
' содержащий направляющее и приводное 
колеса, опорные катки, контактирую
щие с траками, шарнирно соединенны
ми в гусеничную цепь, в продольных 
направляющих траков закреплены грун- 
тозацепы при помощи предварительно 
сжатых основных упругих элементов,

размещенных между телом траков и 
упорными элементами грунтозацепов с 
возможностью их перемещения в сторо
ну увеличения предварительной затяж
ки основных упругих элементов, о т 
л и ч а ю щ и й с я  тем, что, с це
лью повышения тягово-сцепных качеств 
и уменьшения разрушения почвы, грун- 
тозацепы установлены на траках с 
возможностью перемещения их и в сто
рону уменьшения предварительной за
тяжки упругих элементов, при этом 
между телом траков и упорными эле
ментами грунтозацепов упруго при 
помощи дополнительных упругих эле
ментов закреплены с возможностью 
перемещения в вертикальной плоскос
ти распорные элементы, взаимодейст
вующие с опорными катками, а жест
кость дополнительных элементов боль
ше жесткости основных упругих эле
ментов.
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1202951ч£2. Движитель по п.1, о т л и 
ч а ю щ и й с я  тем, что распорные 
элементы и дополнительные упругие 
элементы выполнены в виде листовых • 
рессор, выпуклой стороной обращен
ных к опорным каткам и связанных с 
упорными элементами грунтозацепов 
при помощи ползунков и вторых основ
ных упругих элементов.

3. Движитель по п.1, о т л и 
ч а ю щ и й с я  тем, что распорные 
элёменты выполнены в виде рычагов, 
одни концы которых шарнирно закреп

лены на теле траков и отжаты от пос
ледних при помощи дополнительных уп
ругих элементов, а другие концы ры
чагов связаны с упорными элементами 
грунтозацепов посредством профилиро
ванных поверхностей, взаимодействую
щих с ползунками, и Вторых основных 
упругих элементов.

4. Движитель по пп.1-3, о т  л и - 
ч а ю щ и й с я  тем, что количество 
дополнительных упругих элементов . 
вдвое больше числа траков.

1Изобретение относится к транспорт
ному машиностроению, преимуществен
но к транспортным средствам на гусе
ничном ходу.

Цель изобретения - повышение тя
гово-сцепных качеств и уменьшение 
разрушения почвы.

На фиг.1 показан гусеничный дви
житель, выполненный по первому вари
анту, вид сбоку; на фиг.2 - то же, 
при взаимодействии опорного катка с 
дополнительными упругими элементами; 
на фиг.З - вид А на фиг.1; на фиг.4 - 
разрез Б-Б на фиг.З; на фиг.5 - раз
рез В-В на фиг.З;' на фиг.6 - гусе
ничный движитель, выполненный по 
второму варианту, вид сбоку; на 
фиг.7 - то же, при взаимодействии 
опорного катка с рычагами и дополни
тельными упругими элементами; на 
фиг.8 - вид Г на фиг.6; на фиг.9 - 
разрез Д-Д на фиг.8,* на фиг. 10 - 
разрез Е-Е на фиг.8, на фиг.11 - 
разрез Ж-Ж на фиг.8.

Гусеничный движитель содержит 
натяжное и приводное колеса (не 
показаны), опорные катки 1, контак
тирующие с гусеничной цепью 2, вклю
чающей в себя шарнирно соединенные 
между собой траки 3 с грунтозацепа- 
ми 4, закрепленными с помощью основ
ных упругих элементов 5 в продоль
ных направляющих 6, выполненных в 
траках 3.

Имеются распорные элементы и до
полнительные упругие элементы 7, вы
полненные в виде листовых рессор, 
контактирующие с опорными катками

2
1 и связанные одним концом с трака
ми 3, а вторым концом с ползунками 
8, взаимодействующими с вторыми ос
новными упругими элементами 5. Пос- 

5 ледние выполнены в виде пружин сжа
тия, размещенных на винте 9 и подпру 
жинивающих грунтозацепы 4 с двух 
сторон.

Гусеничный движитель работает 
10 следующим образом.

При движении крутящий момент 
передается приводным колесом на гу
сеничную цепь 2. Каждый опорный ка
ток 1, передвигаясь по беговой до- 

15 рожке гусеничной цепи 2, последова
тельно взаимодействует с дополни
тельными упругими элементами 7 тра
ков 3. Под действием нормальной на
грузки опорного катка 1 дополнйтель- 

20 ные упругие элементы 7 трака 3 дефор
мируются, передвигая ползунки 8, тем 
самым снижая предварительное сжатие 
основных упругих элементов 5. При 
этом грунтозацеп 4 имеет возможность 

25 перемещаться в продольных направляю
щих 6 при малой касательной реакции 
грунта. Доля общей тяговой нагрузки 
гусеничного движителя, воспринимаемая 
грунтозацепом 4, находящимся в дан- 

30 ный момент времени в зоне опорного 
катка 1, уменьшается. Соответственно 
уменьшается напряженное состояние 
массива грунта в . зоне опорного катка 
1. При дальнейшем движении последне- 
го по беговой дорояосе гусеничной це
пи 2 дополнительные упругие элементы 
7 занимают первоначальное положение, 
передвигая при этом ползунки 8 и ежи
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мая основные упругие элементы 5. В 
результате предварительного сжатия 
основных упругих элементов 5 грунто- 
'зацеп 4 имеет возможность пере
мещаться в продольных направляющих 
6 лишь при -значительной каса
тельной реакции грунта. Доля об
щей тяговой нагрузки гусеничного 
движителя, воспринимаемая грун- 
тОзацепом 4, находящимся.в данный мо
мент времени вне зоны опорного катка
1, увеличивается.

Гусеничный движитель, выполненный 
по второму варианту, содержит натяж
ное и приводное колеса (не показаны), 
опорные катки 1, контактирующие с 
гусеничной цепью 2, включающей в се
бя шарнирно соединенные между собой 
траки 3 с грунтозацепами 4, закреп
ленными с помощью основных упругих 
элементов 5 в продольных направляю
щих 6, выполненных в траках 3.

Имеются дополнительные упругие 
элементы 10, закрепленные на траках 
и контактирующие посредством подвиж
ных в вертикальной плоскости рычагов 
11 с опорными катками 1. Упомянутые 
рычаги шарнирно закреплены на траках 
3 и взаимосвязаны посредством профи
лированной поверхности 12 с ползуна
ми, взаимодействующими с вторыми 
упругими элементами 5. Ползунок сос
тоит из ступицы 13, перемещающейся 
на винте 9, с роликами 14, имеющими 
возможность поворота относительно 
своих осей. Ролики 14 контактируют 
с профилированными поверхностями ры
чагов 12.

Гусеничный движитель по второму 
варианту работает следующим образом.

При движении гусеничная цепь 2 
контактирует с опорной поверхностью. 
Каждый опорный каток 1, передвигаясь 
по беговой дорожке гусеничной цепи
2, последовательно взаимодействует
с дополнительными упругими элемента
ми траков 3 посредством рычагов 11. 
Под действием нормальной нагрузки 
опорного катка 1 рычаги 11 перемеща
ются вниз, поворачиваясь относитель
но своих осей и деформируя дополни
тельные упругие элементы 10. При

этом ступица 13 ползунка перемещает
ся под действием усилия предвари
тельного сжатия основных упругих 
элементов 5 на винте 9. Перемещение 

5 ступицы 13 ограничивается профили
рованной поверхностью, с которой она 
связана роликами. При этом за счет 
профиля поверхности 12 можно обес- 

- лечить различный во времени характер 
10 изменения усилия сжатия основных 

упругих элементов 5. При деформиро
ванных дополнительных упругих эле
ментах 10 грунтозацеп 4 имеет воз
можность перемещаться в продольных 

15 направляющих 6 при малой касательной 
реакции грунта. Доля общей тяговой 
нагрузки гусеничного движителя, вос
принимаемая грунтозацепом 4, находя
щимся в данный момент времени в зо- 

20 не опорного катка 1, уменьшается. 
Соответственно уменьшается напряжен
ное состояние массива грунта в зоне 
опорного катка 1.

При дальнейшем движении опорного 
25 катка 1 по беговой дорожке гусенич

ной цепи 2 дополнительные упругие 
элементы 10 освобождаются от дейст
вия нормальной нагрузки опорного 
катка 1 и посредством профилирован- 

30 ной поверхности 12 рычагов 11 пере
мещают ступицу 13 ползунка. Основ
ные упругие элементы 5 сжимаются и 
занимают первоначальное положение. 
Грунтозацеп 4 может перемещаться в 

35 продольных направляющих 6 только
при значительной касательной реакции 
грунта. Соответственно возрастает 
доля общей тяговой нагрузки гусенич
ного движителя, воспринимаемая грун- 
тозацепом 4, находящимся вне зоны 
опорного катка 1.

Перераспределение касательных 
нагрузок по длине опорной поверхнос
ти гусеничного движителя за счет из- 

45 менения предварительного сжатия ос
новных упругих элементов уменьшает 
концентрацию напряжений в зоне Опор
ных катков, что приводит к уменьше
нию колееобразования и уплотнения 

• почвы в колее, увеличивается сцеп
ление гусеничного движителя с опор
ной поверхностью.
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