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(5 4 ) (57) УСТРОЙСТВО ДЛЯ РЕГУЛИРОВА
НИЯ ПАРАЛЛЕЛЬНО ВКЛЮЧЕННЫХ ТЯГОВЫХ 
ДВИГАТЕЛЕЙ ВЕДУЩИХ КОЛЕС ТРАНСПОРТ
НОГО СРЕДСТВА, содержащее регуляторы

тока возбуждения двигателей, соеди
ненные входами с выходами блока 
сравнения, и датчики токов двига
телей, о т л и ч а ю щ е е с я  тем, 
что, с целью повышения надежности, 
оно снабжено датчиком угла поворота 
ведущих колес, функциональными пре
образователями, блоками определения 
полярности сигнала и блоками деления, 
входы одного из которых подключены 
к датчикам тока, а выход -  к одному 
из входов блока сравнения, при этом 
выход датчика угла поворота ведущих 
колес соединен с входами функциональ
ных преобразователей, подключенных 
выходами через соответствующие блоки с 
определения полярности сигнала к вхо- 
дам другого блока деления,соединенного! 
с другим входом блока сравнения. щ
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Изобретение относится к транспорту, 

в частности к устройствам для регули* 
рования параллельно включенных тяго
вых двигателей ведущих колес транс
портного средства, и может быть 
применено для автомобилей с элек
троприводом постоянного тока..

Известно устройство для регу
лирования параллельно включенных тя
говых двигателей ведущих колес 
транспортного средства, содержащее 
регуляторы тока возбуждения двигате
лей, соединенные входами с выходами 
блока сравнения, и датчики токов 
двигателей [ 1̂ ] .

Недостаток указанного устройства 
заключается в том, что оно не обес
печивает пропорционально радиусам 
поворота колес перераспределения 
моментов, чем снижается надежность 
работы электропривода.

Целью изобретения является повы
шение надежности.

Поставленная цель достигается тем 
что устройство для регулирования па
раллельно включенных тяговых двига
телей ведущих колес транспортного 
средства, содержащее регуляторы тока 
возбуждения двигателей, соединенные 
входами с выходами блока сравнения, ^  
и датчики токов двигателей, снабжено 
датчиком угла поворота ведущих колес, 
функциональными преобразователями, 
блоками определения полярности сиг
нала и блоками деления, входы одного 
из которых подключены к датчикам 35 
тока, а выход -  к одному из входов 
блока сравнения, при этом выход дат
чика угла поворота ведущих колес 
соединен с входами функциональных 
преобразователей, подключенных вы- 40 
ходами через соответствующие блоки 
определения полярности сигнала к 
входам другого блока д елен и я со ед и 
ненного с другим входом блока срав
нения. 45

На чертеже представлена блок-схе
ма предлагаемого устройства.

Устройство содержит'регуляторы 1 
тока возбуждения тяговых двигателей 
2 , которые снабжены датчиком 3 тока, 50 
подключенными к входам блока 4 де
ления. Датчик 5 угла поворота колес 
транспортного средства, который 
механически сочленен с механизмом 
поворота колес (на чертеже не пока- 55 
зан ), подключен к входам соответ
ствующих функциональных преобразова
телей 6 , соединенных входами с бло

ками 7 определения полярности сигна-. 
ла. Выходы блоков 7 подключены к со
ответствующим входам второго блока 8 
деления, соединенного с входом бло- 

5 ка 9 сравнения. Выходы блока 9 срав
нения соединены с входами соответ
ствующих регуляторов 1 тока возбуж
дения.

Устройство работает следующим об- 
10 разом.

Сигнал с датчика 5 угла поворота 
поступает на функциональные преоб
разователи 6 , которые преобразуют 
его в сигналы, пропорциональные 
радиусам поворотов внутреннего и 
внешнего колес транспортного сред
ства. Преобразование в тот или иной 
вид сигнала определяется знаком 
сигнала датчика 5 .

20 В зависимости от направления по
ворота любое из колес может быть 
внутренним или наружным. В связи 
с этим выходной сигнал каждого из 
преобразователей подается на вход 

25 • своего блока 7, имеющего один вход 
и два выхода. В зависимости от 
знака входного сигнала блока 7 и, 
следовательно, направления поворота 
появляется сигнал на одном из выхо
дов блока 7. Разноименные выходы 
обоих блоков 7 подключены попарно 
к входам блока 8 деления, один из 
которых относится к левому колесу, 
а другой -  к правому. Благодаря 
этому на каждый из входов делитель
ного устройства 5 поступает сигнал 
то от одного, то от другого пре
образователя 6 в зависимости от 
направления поворота, поэтому на 
выходе этого блока сигнал всегда 
пропорционален отношению радиуса 
поворота левого колеса к правому 
(или наоборот) независимо от того, 
какое из них является внутренним, 
а какое наружным. Этот сигнал про
порционален требуемому отношению 
токов якоря, при котором развивае
мые двигателями йоменты равны.

Сигнал, пропорциональный факти
ческому отношению токов якоря, 
снимается с выхода блока 4 деле
ния, на входы которого поступают 
сигналы от датчиков 3 тока двига
телей 2 .

Сигналы блоков 4 и 8 деления в 
разной полярности поступают на 
входы блока 9 сравнения,поэтому 
на его выходе появляется сигнал, 
пропорциональный разности отноше-
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ний радиусов поворота колес R^/R^ 
и токов якоря двигателей этих же 
колес Л) 1.1 Выходной сигнал бло
ка 9 сравнения через регулятор 
1 действует на уменьшение тока воз
буждения двигателя 2 внешнего ко
леса и , если возможно , то и 
;на увеличение тока возбуждения 
двигателя 2 внутреннего коле -  
са .

3
Таким образом, моменты тяговых 

двигателей перераспределяются про
порционально радиусам поворота со
ответствующих внутреннего и внешне- 

5 го колес при повороте транспортного 
средства, чем достигается улучшение 
маневренности, уменьшение износа 
шин и повышение надежности работы 
электропривода пневмоколесных транс 

10 портных средств.
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