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(54) (5 ")  УСТРОЙСТВО ДЛЯ ИСПЫТАНИЯ 
МАТЕРИАЛОВ НА ИЗНОСОСТОЙКОСТЬ, со
держащее с танину, установленные на нослед-

дкиамического нагружения, связанный с дер
жателем контробразца, и перемещения держа
теля контробразца, о т л и ч а ю щ е е с я  
тем, что, с целью повышения эффективности 
испытания материалов для шарнирных соеди
нений, оно снабжено распределителем давле
ния, соединенным с узлом динамического на
гружения, блоком программного управления, 
электрически соединенным с распределителем 
давления, первым электромагнитом управле
ния указанным блоком, соединенным с бло
ком программного управления вторым элект
ромагнитом, приводом перемещения держате
ля образца, взаимодействующим с вторым 
электромагнитом, а механизм динамического
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Изобретение относится к устройствам для 

испытания материалов на износостойкость, 
в частности, применительно к условиям рабо
ты шаровых шарнирных рулевых тяг тракто
ров и автомобилей.

Наиболее близким к предлагаемому по тез 
нической сущности и достигаемому эффекту 
является устройство для испытания материа
лов на износостойкость, содержащее станину, 
установленные на последней держатели образ
ца и коптробразца, узел динамического на
гружения, связанный с держателем контроб- 
разца, и перемещения держателя контробраз- 
ца [1 ] .

Однако известное устройство характеризу
ется недостаточной эффективностью испытания 
материалов на износостойкость в условиях 
работы шарнирных соединений, что обуслов
лено невозможностью воспроизведения пере
менного нагружения, времени предварительно
го контактирования, чередования перемещения 
с неподвижным состоянием.

Целью изобретения является повышение 
'эффективности испытания материалов на из
носостойкость в условиях работы шарнирных 
соединений.

Укатанная цель достигается тем, что уст
ройству для испытания материалов на износо
стойкость, содержащее станину, установленные 
на последней держатели образца и котпробраз- 
ца, узел динамического нагружения, связанный 
с держателем контробразца, и перемещения 
держателя коптробразца, снабжено распредели
телем давления, соединенным с узлом динами
ческого нагружения, блоком программного уп
равления, электрически соединенным с распре
делителем давления, первым электромагнитом 
управления указанным блоком, соединенным 
с блоком программного управления вторым 

электромагнитом, приводом перемещения дер
жателя образца, взаимодействующим с вторым 
электромагнитом, а механизм динамического 
нагружения выполнен в виде гидроцилиндра.

На фиг. 1 приведена схема устройства; на 
фиг. 2 -- разрез А—А на фиг. 1; на фиг. 3 — 
привод держателя образца; вид сбоку; на фиг. 4 
— разрез Б--Б на фиг. 3; на фиг. 5 -разрез 
В -В  на фиг. 4.

Устройство (фиг. 1) содержит станину 1. 
держатели 2 и 3 соответственно образца 4 и 
контробразца 5, узел 6 динамического нагру
жения и перемещения держателя 3, распредели
тель 7 давления, блок 8 программного управ
ления, электромагнит 9 управления блоком 8, 
второй электромагнит 10, привод 11 переме
щения держателя 2.

Привод 11 включает редуктор 12, криво- 
шипмо-шатунный механизм 13 с шатуном. 14 
(фиг. 2) для соединения с держателем 7 по

средством шарнирного соединения и двумя 
эксцентриками 15 и 16 (фиг. 3 и 4), диск 17. 
посредством которого осуществляется связь 
привода 11 с вторым электромагнитом 10, 
червячную передачу 18, муфту 19, зубчатую 
передачу 20 и фрикционный ролик 21, связы
вающие эксцентрики 15 и 16 и управляющий 
диск 17 (фиг. 5). Механизм 13 выполнен с 
изменяющимся радиусом кривошипа. Держа
тель 2 выполнен в вйде рычага (фиг. 2) и 
закреплен на станине 1 посредством Шарнира 
22, имеющего осевой зазор S  . Узел 6 выпол
нен в виде гидрошшиндра, полости 23 и 24 
которого соединены с распределителем 7 давле
ния. Последний соединен посредством трубо
провода 25 с источником давления (не пока- • 
зан). Держатель 3 соединен с крышкой 26 
пщродилиндра (обеспечивается их взаимное 
перемещение в двух взаимно перпендикуляр
ных плоскостях). Блок 8 обеспечивает изме
нение динамического нагружения образца 4 и 
контробразца 5 на пути перемещения послед
него по заданной программе, воспроизводящей 
условия эксплуатации шарнирного соединения.

Устройство работает следующим образом.
Устанавливают образец 4 и контробразец5 

в держателях 2 и 3. Блоком 8 задают про
грамму динамического нагружения. Изменение 
величины динамического нагружения достигает
ся изменением давления рабочей среды в по
лостях 23 и 24 узла 6 (гияропилиндрэ) посред
ством воздействия на электромагнит 9 управ
ления распределителем 7. Устанавливают экс
центрики 15 и 16 в положение, при котором 
эксцентриситет механизма 13 равен нулю. За
пускают привод 11. С помощью блока 8 обе
спечивают плавное изменение амплитуды пере
мещений держателя 2. Это достигается включе
нием электромагнита 10, который прижимает 
диск 17 к фрикционному ролику ‘21. Послед
ний приводит в движение зубчатую передачу 20. 
муфту 19 и червячную передачу 18. В резуль
тате обеспечивают плавное изменение положе
ния эксцентриков 15 и 16 и эксцентриситета 
кривошипно-шатунного механизма 13. Затем . 
электромагнит 10 отключается и шатун 14 
изменяет амплитуду перемещений держателя 2. 
Таким образом создаются различные переме
щения образца 4 и контробразца 5 и динами
ческие нагрузки на них.

Распределитель 7 может занимать различные 
позиции* запирать полости 23 и 24. соединять 
их е трубопроводом 25 или с атмосферой. 
Муфта 19 обеспечивает поворот эксцентриков 
при движении шатуна 14 под нагрузкой.

После проведения испытаний выключение 
привода 11 осуществляется срабатыванием бл'>- 
ка 8 программного управления, выподяшчч
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ткснстприки 15 и |(i в первоначальное поло
жение (зксдетириеитет равен нулю) и соедини 
юшего полости 23 и 24 узла 6 (гидроцилинд
ра) е атмосферой. Затем никлы повторяются.

А - А

Предложенное устройство обоепечивлп по
вышение эффективности испытании материалов 
на износостойкость в условиях работы реаль
ных шарнирных соединений.
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