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Изобретение относится к транспортному 

машиностроению и, в частности, к устро!І- 
ствам для обеспечения стабилизации трак
торов, работающих поперек крутьос скло
нов.

Известно! тракторь!, которые iionkinco ос
това и ходовой части содержат механизм 
установки корпуса и ходовой части в вер- 
тика.чьное положение, а также привод уп
равления эти\4 механизмом [1 ]  .

При въезде на крутой склон водите.';1> 
трактора при помощи ручного или ножного 
привода устанавливает остов и ходовую 
часть в вертикальное положение, что дает 
возможность продолжать работу в этих ус
ловиях.

Недостатком такого вида тракторов яв
ляется отсутствие автоматической стабил!-- 
зации, что усложняет их вождение.

Наиболее близким к изобретению явля
ется крутосклонный трактор, у которого 
автоматическая стабилизация вертикального 
положения остова и колес достигается нали
чием маятникового датчика, связанного с 
золотником гидросистемы, установленного
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внутри гидрораспределитоля, жестко связан
ного с 0CT0B0N5 трактора і_2] .

При накдоітач трактора гюанмнос распо- 
.ложсі;;ю 3 ;,а:}т;д:ка ii гйдрораспрсдодцтегія 
меняется, что груводит деііствйе гидроси
стему, поворачде ксеую в ше-лгуко сторону 
колеса остов для сохранения их вертикаль- 
ііоі’ о гюл оукеніУЯ,

Кедосіаткочі ласлодііего крутосклонного 
трактор.а .лгляется то, что строго вертикаль
ное Д0'ло:::о;іі;е остова ); ходовоуі части трак
тора нс обесгіочіівакУ’Т равенства реакішіі 
почьь да лорхдлс и нижние колеса, ввиду 
чего сд:і:;.і:стсл усгоі'чпвость.

licoii, ил об;т;-т,:. чия -  повыіііенііе устойчи
вости грантора уууте'с л о і і о л н і і т с л ь й о г о  его 
наклона к вержннс склока.

Для сотого корпус хуаяткикового датчика 
прикренлеч к осто;л пэгредстаэо! горизон
тального дилиндрууческог'о ыаршура, парал- 
оусльног'о лрололуиюуу оси трактора, у. снаб
жен крив од со; его наклона.

На че-ртежо УмеДрджена схе\;а предлага
емого трак'!-ос-а. вид спереди.

КрО'ТОСУлУОИН!-;:: т'сактор содержіут остов
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1, который опирается па грунт 2 хэдэбыми 
колесами 3, прикрепленными к остову 1 
при помэищ механизма 4 вертикально!! стаби
лизации, На остове 1 посредством цилиндри
ческого шарнира 5, параллельного продоі:і,- 
НОІІ осп трактора, установлен корпус О ма
ятникового датчика 7, которыіі связан с зо
лотником, расположенным внутри гидророс- 
пределителя, прикрепленного к корпусу С 
(на чертеже золотник и гидрораспределк- 
тель не показаны). К корпусу в присоеди
нена тяга 8 привода его наклона.

Шарнирное соединение маятникового ав
томата-стабилизатора с остовом трактора 
и ишшчпо органов управления обеспечива
ют стабилизацию- остова и колос; трактот)а 
как в вертикальной, так и паклоішой плос
костях. Отклонение остова и колес тракто
ра от вертикали при этом равно углу меж
ду линией 1;одвоски маятника, занймшойіеі; 
строго і5е-ртнкальное положение, и іір'одэ.іь- 
НОІІ плоскостью симметрии трактора. На
пример, д.'ш выравнивания реакций пэчш-з 
на KDjoeca трактора при работе на по);сі;еч- 
иэм склоне корпус G посредством тяг'и 8 
поворачивают отноентелыю остова 1 т;зак- 
тора на некоторый угол оС . При этом дат
чик 7 не отклоняется от ііертйкальнэго по- 
ложопия. Это вызывает иомененио іізайм- 
пого расположения золотника и распреде
лителя, которою с помооцж) гидросистемы
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остов 1 к колеса 3 на угол об от верти
кал,ідіого пояожешя. Угол ot устанавлива
ют, исходя из» условия обеспечения макси
мальной тяги, устойчивости прямолинейно
ного движения или же поперечной устойчи
вости трактора на склоне.

Предложенное изобретение позволяет прос
тыми техническими средствами повысить 
производите.чьность и безопасность труда 
при работе крутосклонного трактора в ус
ловиях го-рног:з рельефа местности.

Ф о р м у и с р е т е н и я
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приведут в дс'нствие механизм ізертйка.іі
йоіі стаоилизаиии, а последнйіі довернет

Крутосклонный трактор, содержадцзй 
остов, ходовую часть и механизм их верти
кальной стабй.'іпзацйй, управляемыіі сигна- 
.лами маятниковог'о датчика, о т л и ч а ю- 
41 и ІІ с я тем, что, с целью повышения 
устойчивости путем дополнительного его 
никл она к гзершике склока, корпус маятни
кового датчике лрнкреп.чек к остову посред
ством горизoiiTa.’iijHoro цилиндрическэго 
:.-арнира, параллельного продольной оси 
о'рактор-а, и снобжон приводом его наклона.
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