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1
Изобретение относится к многодвигатепь- 

ным электроприводам, используемым в раз
личных отраслях промышленности (текстиле^ 
ной, бумагоделательной, при производстве 
искусственного волокна), а также в электро— 5 
трансмиссиях средств транспорта.

В основном авт.С В .  № 3 5 0 1 2 1  описан 
вентильный многодвигатепьный электропривод, 
содержащий регулируемый выпрямитель и до— 
по.чнительные управляемые и неуправляемые 10 
венти.чи, соединенные по два встречно—после
довательно i один управляемый и один неуп
равляемый) и в виде ряда (двух и более) 
параллельных цепей, подключенные между 
зажимами указанного выпрямителя так, что IS 
управляемый вентиль включен по отношению 
к выходу выпрямителя в проводящем направ
лении, Якорь каждого (двух и более) элект
родвигателя постоянного тока присоединен 
параллельно неуправляемому вентилю соот- 20 
ветствующей дополнительной цепи. В этом 
электроприводе раздельное регулирование 
скоростей электродвйі-'ателей осуществляется 
изменением углов отпирания дополнительных 
угфавпяемых вентилей. 25

Для обеспечения нормальной работы элек
тропривода по авт. С В .  3 5 0 1 2 1  (т.е. для 
обеспечения возможности независимого регу
лирования-скоростей приводных двигателей) 
регулируемый выпрямитель э.чектропривода 
должен быть зарегулирован так, чтобы на
пряжение на его выходных зажимах имело 
прерывистую форму. Необходимость началь
ного зарегулирования указанного выпрямите
ля является недостатком, так, как приводит 
к завышению габаритной мощности гштающе— 
го трансформатора, увеличению установленной 
мощности вентилей ( недоиспользование выпря
мителя по выходному напряжению) и ухудше
нию коэффициента мощности электропривода.

Целью изобретения является исключение 
начального зарегулирования выпрямителя.

Это достигается тем, что в предлагаемом 
электроприводе выпрямитель выполнен в ви
де нерегулируемого источника питания, между 
полюсом которого и обшей точкой управляе
мых вентилей дополнительных вентильных це
пей включен полупроводниковый прерыватель 
причем запирающий вход прерывателя подклю
чен к выходу дополнительного генератора уп-
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равпяющих импульсов, а отпирающий вход под
ключен к выходу блока задержки, соединенно
го СБОИМ  входом с  выходом указанного гене
ратора импульсов, при этом управляющие 
электроды управляемых вентилей дополнитель-Ь 
ных вентильных цепей соединены с выходами 
tl>/2 управляемых блоков задержки им

пульсов, а объединенные входы этих блоков 
задержки подсоединены к выходу указанного 
выше блока задержки импульсов. 10

На фиг. 1 и фиг. 2 представлены принци
пиальные схемы вариантов реализации пред
лагаемого электропривода; на фиг. 3 приве
дены линейные диаграммы напряжений, пояс
няющие работу схемы. 15

Вентильный многодБИгатепьный электро
привод {фиг. 1) содержит выпрямитель 1, 
на выход которого через полупроводниковый 
прерыватель 2, выполненный на двух тирис
торах и имеющий отпирающий и запирающий 
входы, вк.шочены параллель ю соединенные 
обмотки 3 и 4 возбуждения прЕводных дви
гателей и две дополнительные вентильные 
цепи 5 и 6, состоящие каждая из встречно- 
последовательно соединенных управляемого 
и неуггравляемого вентилей. Якорные обмот
ки двигателей 7 и 8 подключены параллель
но неуправляемым вентилям этих дополнитель
ных цепей. Запирающий вход прерывателя 2 
соединен с выходом генератора 9 управляю- 
ших импульсов непосредственно, а его отпира
ющий вход -  через блок 10 задержки импуль
сов. Выход блока 10 также соединен с вхо
дами управляемых блоков 11 и 12 задержки 
импульсов, а выходы блоков 11 и 12 , в свою ^  
очередь, соединены соответственно с управ
ляющими электродами тиристоров вентильных 
цепей 5 и 6. Блок 10  задержки импульсов 
отпирающего входа полупроводникового пре
рывателя может быть выполнен как неуправ- 
ляемым, так и управляемым.

Схема работает следующим образом. Ге
нератор 9 генерирует управляющие импульсы 

1/ги (фиг. З) с заданной частотой, которые45 
поступают на запирающий вход прерывателя 
2 и вход блока 10  задержки импульсов. С 
выхода блока 10 имп>'льсь; Uj-lO поступа
ют на отпирающий вход прерыватела 2 и на 
входы управляемы;:, блоков 11 к 12 задержки 50 
импульсов. Прерыватель 2 отгхирается при 
поступлении отпирающего импульса и запира
ется при поступлении запирающего имщ'льса, 
и, таким образом, делает прерывистым выход
ное напряжение базового выпрямителя 1. Это55 
напряжение Un прерывистой формы по
ступает на дополнительные вентильные цепи. 
Расстояние между импульсами напряжения 
S (фиг. 3) соответствует времени задержки 

блока 10, которое выбирается несколько боль-

ше времени восстановления ухфавляющих 
свойств тиристоров (5 и 6 ) и обычно равно 
1004-200 М К С . При прерывистой форме на
пряжения на зажимах дополнительных вен
тильных цепей имеется возможность незави
симого регулирования напряжений и

на зажимах двигателей 7 и 8 путем 
изменения углов отпирания <̂  ̂ и «Cg ти
ристоров 5 и 6 . Импульсы управления

фиг. 3) поступают на эти тирис
торы с блоков 11 и 12 задержки импульсов. 
Углы отпирания тиристоров 5 и 6 могут из
меняться независимо друг от друга при из
менении величин управляющих напряжений 
U(j4, U ( j i -

Запираются тиристоры 5 и 6 одновремен
но при запирании тиристорного прерывателя. 
Ток нагрузки при этом протекает через ди
оды, шунтирующие двигатели. Таким образом, 
при независимом изменении управляющих на
пряжений 5 17уг. обеспечивается незави
симое регулирование скоростей, а при согла
сованном изменении напряжений Uy-() Uya " 
согласованное регулирование скоростей при
водных двигателей. В случае управляемого 
блока 10 задержки импульсов одновременное 
изменение скоростей всех приводных двигате
лей можно производить путем изменения вре
мени задержки этого блока.

На фиг. 2 показан другой вариант реали
зации электропривода. Здесь управляющие 
импульсы на отпирающий вход прерывателя 
подаются с выходов управляемых блоков за
держки 11 и 12 импульсов через диоды 13 
(схема И). Прерыватель 2 отпирается одно
временно с одним из дополнительных тирис
торов (угол отпирания которого наименьший). 
Обмотки 3 и 4 возбуждения двигателей вклю
чены непосредственно на зажимах базового 
выпрямителя 1 ,

В качестве полупроводникового прерыва
теля может быть использована не только ти
ристорная схема, как показано на фиг. 1 , но 
н двухоперационный тиристор, транзисторы и 
другие полупроводниковые приборы.

В предлагаемом электроприводе не требу
ется начального зарегулирования выпрямите
ля, поэтому последний может выполняться 
неуправляемым, что упрощает систему управ
ления электропривода. Отсутствие начального 
зарегулирования сказывается на уменьшении 
габаритной мощности питающего трансформа
тора и установленной мощности вентилей 
(вследствие уменьшения напряжения вторич
ной обмотки трансформатора на величину, со
ответствующую величине зарегулирования), а 
также на увеличение коэффициента мощности 
электропривода.
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Ф о р м у л а  и з о б р е т е н и я

Вентильный многодвигательный электро
привод по авт.св. 3 5 0 1 2 1 , о т л и ч а ю— 
щ и й с я тем, что, с целью исключения 6 
начального зарегулирования выпрямителя, он 
выполнен в виде нерегулируемого источника 
питания, между полюсом которого и общей 
точкой управляемых вентилей дополнительных 
вентильных цепей включен полупроводниковый 10 
прерыватель, причем запирающий вход преры
вателя подключен к выходу дополнительного 
генератора управляющих импульсов, а отпи
рающий вход подключен к выходу блока за

держки, соединенного своим входом с выхо
дом указанного генератора импульсов, при 
этом управляющие электроды управляемых 
вентилей дополнительных вентильных цепей 
соединены с выходами П 2 управляемых 
блоков задержки, импульсов, а объединенные 
входы этих блоков задержки подсоединены к 
выходу указанного выше блока задержки им
пульсов.

Источники информации, принятые во вни
мание при экспертизе:

1. Авт.свид. СССР N° 3 5 0 1 2 1  кл. Н 02  Р
7 /6 8 , 1 9 7 0 .

фи г Л
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