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1
Изобретение относится к электрическим ма

шинам, а именно к устройствам для измере
ния статического момента нагрузки электро
двигателя, и может быть использовано, напри
мер, в автоматизированнохм регулируемом 
электроприводе.

Известны устройства для измерения стати
ческого момента нагрузки электродвигателя, 
выполненные в виде тензодатчиков, размещен
ных на валу, и измерительного прибора [1]. 
Однако в динамических режимах такие уст
ройства недостаточно точны.

Известны также устройства для измерения 
статического момента нагрузки электродвига
теля, сопряженного при помощи вала с ра
бочим механизмом, содержащие последова
тельно соединенные датчик электромагнитно
го момента и усилитель, подключенный к ин
версному входу сумматора [2]. Измерение 
статического момента нагрузки производится 
путем вычитания из электромагнитного момен
та двигателя динамического, который получа
ют как произведение момента инерции приво
да на угловое ускорение. Для получения ве
личины углового ускорения используется диф
ференцирующее устройство, производящее 
дифференцирование напряжения тахогенерато- 
ра, который является датчиком угловой ско
рости электродвигателя. Недостатком этих
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устройств является большая погрешность из
мерения статического момента в динамических 
режимах из-за погрешностей при дифференци 
рованпп напряжения тахогенератора.

Для повышения точности измерения в дина
мических режимах предлагаемое устройство 
снабжено датчиком, измеряющим момент на 
валу, и вторым усилителем, которые соедине
ны последовательно и подключены к прямо
му входу сумматора, причем коэффициенты 
усиления первого и второго усилителей вы
браны равными

К,= ^  пк,= \+к„
п

где 1[ и ¡2  — моменты инерции вращающихся 
частей электродвигателя и рабочего механиз
ма, соответственно.

На чертеже дана блок-схема описываемого 
устройства.

Электродвигатель 1 сопрялсеи при помощи 
вала 2 с рабочим механизмом 3. Датчик 4 
электромагнитного момента соединен последо
вательно с усилителем 5, выход которого под
ключен к инверсно.му входу сумматора 6. Дат
чик 7, измеряющий момент на валу, соединен 
последовательно с усилителем 8, выход кото
рого связан с прямым входом сумматора 6.
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Выход сумматора 6 является выходом уст
ройства.

Так как
=  +  ^  ; 

сИ
где М1 — электромагнитный момент;

Мс — статический момент нагрузки;
Мг— момент на валу электродвигателя; 
йш---- — угловое ускорение электродвига-

теля;
Мтпдн — динамический момент электродви

гателя,
то

М^ = М , - М ^ Л + -̂ а м , -

=  к , м , - к , м , .

Устройство работает следующим образом.
Сигнал с датчика 4 электромагнитного мо

мента, установленного на электродвигателе 1, 
подается через усилитель 5 с коэффициентом 
усиления К 1 на инверсный вход сумматора 6. 
На другой вход сумматора 6 подается сигнал 
с датчика 7, измеряющего момент на валу, 
усиленный в К2 раз в усилителе 8. Выходной 
сигнал сумматора 6 при этом пропорционален 
статическому моменту нагрузки.

В качестве датчика, измеряющего момент 
на валу, может быть использован тензодатчик.

При этом повышается точность измерения 
статического момента нагрузки в динамиче
ских режимах.

5  Ф о р м у л а  и з о б р е т е н и я
Устройство для измерения статического мо

мента нагрузки электродвигателя, сопряжен
ного при помощи вала с рабочим механизмом, 
содержащее последовательно соединенные 

10 датчик электромагнитного момента и усили
тель, подключенный к инверсному входу сум
матора, о т л и ч а ю щ е е с я  тем, что, с целью 
повышения точности измерения в динамиче
ских режн.мах, оно снабжено датчиком, изме- 

15 ряющим момент на валу, и вторым усилите
лем, которые соединены последовательно и 
подключены к прямому входу сумматора, при
чем коэффициенты заиления первого и второ
го усилителей выбраны равными

20
И /Ci —• 1 -j- /Ci>

где /i и / 2  — моменты инерции вращающихся 
частей электродвигателя и рабочего механиз- 

25 ма, соответственно.
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