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(57) 
Способ поверки нивелира с предварительной юстировкой положения его визирной 

оси, при котором определяют отстояние горизонтальной нити сетки нитей от оси переме-
щения фокусирующей линзы, для чего осуществляют перефокусировку зрительной трубы 
при щелевом диафрагмировании объектива с горизонтальным расположением щели, вы-
водят на ось горизонтальную нить сетки нитей, определяют зависимость положения ви-
зирной оси от расстояния в вертикальной плоскости, разбивают базис поверки для 
юстировки с учетом кривизны визирной линии, дважды нивелируют его с двух концов, 
регулируют положение оси уровня. 

 
 

 
 
 

Изобретение относится к геодезическим измерениям. 
Известен способ поверки и юстировки параллельности визирной оси и оси цилиндри-

ческого уровня [1], в котором измеряют превышение между точками базиса поверки из 
его середины и при установке нивелира у одной из реек. После этого вычисляют отсчет на 
дальнюю рейку, соответствующий горизонтальному визированию, и юстируют прибор 
либо изменением положения визирной оси относительно оси уровня, либо наоборот. B
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Способ прост и нагляден, однако недостаточно точен и не учитывает кривизны визир-

ной линии зрительной трубы нивелира. 
Наиболее близким к заявленному является способ поверки и юстировки положения 

визирной оси нивелира по а.с. СССР № 901817 [2]. В способе определяют зависимость 
положения визирной оси от расстояния, выявляют такое ее положение, при котором сум-
ма квадратов уклонений от прямолинейности визирной оси близка к нулю. Далее выби-
рают два расстояния с нулевыми или равными по величине и знаку уклонениями в 
пределах возможного базиса поверки. После этого разбивают базис поверки, равный сум-
ме или разности выбранных расстояний, от точек базиса по его створу откладывают 
меньшее из расстояний для определения места установки нивелира, после чего дважды 
нивелируют его с двух концов. Далее получают двойную величину непараллельности ви-
зирной оси и оси цилиндрического уровня, а затем регулируют положение сетки нитей 
или оси уровня. 

Данный способ учитывает кривизну визирной линии зрительной трубы, позволяет 
уменьшить влияние кривизны на результаты нивелирования, но не позволяет уменьшить 
источник погрешностей, т.е. саму кривизну. 

Задачей изобретения является более полное устранение непараллельности визирной 
оси и оси цилиндрического уровня нивелира. 

Указанная задача достигается тем, что перед определением зависимости положения 
визирной оси от расстояния в вертикальной плоскости определяют отстояние горизон-
тальной нити сетки нитей от оси перемещения фокусирующей линзы и выводят на эту ось 
горизонтальную нить сетки нитей. 

Сущность предлагаемого изобретения поясняется фигурой. На фигуре схематически 
показано положение оптических элементов и осей юстируемого нивелира. 

В способе сначала определяют отстояние горизонтальной нити 1 сетки нитей от оси 
перемещения фокусирующей линзы 2, для чего осуществляют перефокусировку зритель-
ной трубы при щелевом диафрагмировании объектива с горизонтальным расположением 
щели и выводят на эту ось горизонтальную нить 1 сетки нитей. Далее определяют зависи-
мость положения визирной оси от расстояния в вертикальной плоскости, разбивают базис 
поверки для юстировки с учетом кривизны визирной линии, после чего дважды нивели-
руют его с двух концов, а затем регулируют положение оси уровня. 

Способ реализуется следующим образом. Сначала определяют отстояние горизон-
тальной нити 1 сетки нитей от оси перемещения фокусирующей линзы 2, что может быть 
реализовано перефокусированием зрительной трубы при щелевом диафрагмировании 
объектива с горизонтальным расположением щели. После этого выводят на ось 2 горизон-
тальную нить 1 сетки нитей. Далее определяют зависимость положения визирной оси от 
расстояния в вертикальной плоскости, разбивают базис поверки для юстировки с учетом 
кривизны визирной линии, после чего дважды нивелируют его с двух концов, а затем ре-
гулируют положение оси уровня. 
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