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На основании выполненных исследований НИЦ ДД БНТУ условий 

движения, анализа аварийности и возможных конфликтов выполнен 

расчет светофорных циклов, временных уставок и иных параметров све-

тофорного цикла, в том числе и переходных интервалов, обеспечиваю-

щих безопасную передачу права на движение конфликтующих транс-

портных и пешеходных потоков, а также разработаны логические усло-

вия и алгоритмы работы объекта с устанавливаемым периферийным 

оборудованием и выполнена их алгоритмизация (рис. 1). 
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Рисунок 1 – Алгоритмы управления на объекте 




