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В работе представлен сравнительный анализ двух типов гироскопов: 
микромеханического гироскопа (ММГ) и твердотельного волнового гиро-
скопа (ТВГ).  

Отличительной особенностью датчиков угловой скорости (ДУС), вы-
полненных по технологии MEMS на базе ММГ, является малая масса 
и энергопотребление по сравнению с другими типами гироскопов.  

Основными недостатками MEMS-гироскопов является низкая точность, 
поэтому их применение в высокоточных системах стабилизации и ориен-
тации оказывается затруднительным. Кроме того, несмотря на то, что се-
бестоимость MEMS-гироскопов при серийном производстве наиболее низ-
кая, производство ММГ требует специализированного оборудования. 

Твердотельные волновые гироскопы (ТВГ) являются перспективными 
датчиками, принцип работы которых основан на инерционном свойстве 
стоячей волны.  

ТВГ превосходят по точности MEMS-гироскопы и могут быть приме-
нены при построении высокоточных систем ориентации, стабилизации и 
навигации. Также ТВГ существенно выигрывают перед MEMS-гироскопа-
ми, так как могут быть изготовлены путем механической обработки ме-
талла.  

Учитывая технологию производства и точностные параметры ТВГ, 
а также большое время наработки на отказ, можно прийти к очевидному 
выводу о перспективности этого типа гороскопов. 
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