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В горных выработках работы ведутся в стесненных габаритных 

условиях. В силу большого количества причин движение транспорт-
ных машин происходит по сложному пути, состоящему из прямоли-
нейных и криволинейных участков различной кривизны и ориента-
ции. 

Маневровые свойства характеризуются шириной проезда, вели-
чиной маневровой площадки, длиной фронта погрузки и выгрузки. 
Для определения этих параметров необходимым является построе-
ние траектории криволинейного движения системы. Габаритная ши-
рина коридора движения определяется радиусами поворота машины. 

В горных машинах на колесном ходу используются системы по-
ворота, которые можно классифицировать по принципам изменения 
направления движения [1]. В этом смысле различают системы пово-
рота за счет: 

– поворота колес одной или нескольких осей; 
– поворота одной или нескольких осей; 
– разности скоростей вращения колес противоположных бортов. 
Таким образом, для выбора наиболее подходящего варианта си-

стемы поворота колесных машин необходимо тщательно изучить все 
возможные условия и режимы эксплуатации шахтного самоходного 
вагона. 
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