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По статистике, поперечные наезды составляют до 40% от общего 

числа ДТП и имеют наиболее тяжелые последствия для пассажиров 

и водителя ввиду их недостаточной защищенности от бокового уда-

ра. Представленная система анализирует ситуацию на дороге, выда-

ет сообщение о возможном столкновении, воздействует на испол-

нительные органы системы рулевого и тормозного управления либо 

подачи топлива, обеспечивает срабатывание с требуемой интенсив-

ностью подушек защиты от бокового удара.  

В составе системы: блок управления (БУ); сканирующий обста-

новку лидар; радары для определения направления, скорости, уско-

рения и точного положения удаленных объектов; датчики положе-

ния и инерции; устройства трансляции и обмена данными; исполь-

зуются GPS-навигация и GSM-сигнал. 

Автомобиль средствами GPS связи идентифицирует свое место-

положение и с помощью GSM-сигналов обменивается данными, 

полученными со спутника, и личными номерами с автомобилями, 

находящимися в области 150…200 м. Система анализирует положе-

ние автомобилей, находящихся в непосредственной близости, исхо-

дя из расчетов выводит на экран бортового компьютера информа-

цию о возможной опасности и, если удар неизбежен, регулирует 

темп срабатывания подушек безопасности. 

Взаимодействие блоков системы представлено ниже. 

 

 




