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Представлены алгоритм и программа на языке Delphi проектиро-

вочного, проверочного и оптимизационного расчета инерционных 

синхронизаторов. 

Исходные данные: обороты nm и np двигателя; моменты инерции 

ведомого диска сцепления, валов и зубчатых колес; передаточные 

числа зубчатых пар; половина угла конуса поверхностей трения; 

нормативное усилие на рукоятке переключения передач и переда-

точное число механизма управления; радиус расположения блоки-

рующих элементов; требуемое время синхронизации.  

Результаты проектировочного расчета: приведенный суммарный 

момент инерции; относительная скорость вращения сопрягаемых 

деталей до начала синхронизации; осевая сила, действующую на 

муфту включения; требуемый момент синхронизации; средний ра-

диус поверхностей трения; ширина кольца по образующей поверх-

ности трения; угол фаски блокирующих поверхностей деталей син-

хронизатора. 

При оптимизации параметров программа выбирает синхрониза-

тор с наибольшим средним радиусом поверхностей трения, подби-

рает необходимую ширину фрикционного кольца по критерию до-

пустимого усилия на рукоятке рычага переключения передач и 

уточняет угол фаски блокирующих поверхностей. 

Ниже приведены фрагменты интерфейса: окно ввода исходных 

данных и окно результатов оптимизации параметров унифициро-

ванных синхронизаторов.  

 

   




