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В литературе по инерциальной ориентации в бесплатформенных инер-
циальных навигационных системах (БИНС) [1] описываются, по преиму-
ществу, алгоритмы, использующие векторное уравнение ориентации Бор-
ца и определяющие параметры ориентации подвижного объекта в виде 
кватерниона поворота.  

Однако известно, что столь же удобным для БИНС параметром ориен-
тации является и матрица направляющих косинусов (МНК). Чтобы ис-
пользовать ее, алгоритмы ориентации должны опираться на интегрирова-
ние матричного кинематического уравнения ориентации, которое называ-
ют уравнением Пуассона. Решение этого уравнения на интервале шага 
интегрирования обычно ищут в виде произведения начального значения 

0С  МНК на некоторую неизвестную матрицу )(tP  – функцию времени, 

выражение для которой необходимо найти: )()( 0 tPCtC = .   
Статья знакомит с результатами синтеза алгоритмов методом Пикара 

численного интегрирования уравнения Пуассона с использованием изме-
рений приращений квазикоординат. Приводятся результаты синтеза двух-, 
трех- и четырехшаговых алгоритмов. Компьютерное моделирование вы-
шеприведенных алгоритмов позволяют получить зависимости максималь-
ных относительных дрейфов их погрешностей от частотного параметра 

hω=µ  ( ω  – частота колебаний основания). Представленные зависимости 
могут быть достаточно точно аппроксимированы степенными функциями 

вида Nk µ⋅=µδ )( . Показатель степени в этой функции логично назвать 
порядком точности алгоритма по дрейфам.  Показано, что порядок точно-
сти всех алгоритмов равен порядку приближения, с которым получен ал-
горитм и не зависит от количества шагов опроса в шаге интегрирования.  

Представленные результаты исследований расширяют поле выбора ал-
горитмов для БИНС, использующих гиротахометры.  
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