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Целью теоретических исследований являлось установление рациональ-

ных режимов работы погрузочно-транспортных машин (ПТМ), агрегатиро-

ванных гидроманипулятором. Разработанная модель базируется на 

применении теории массового обслуживания, критериев вероятностей со-

стояний и позволяет определять: оптимальную продолжительность подачи 

рабочего органа к предмету труда, а также оптимальные сроки восстановле-

ния работоспособности шасси, двигателя, технологического оборудования и 

гидравлической системы машины в производственных условиях (рисунок).  

 

 

Рисунок. Схема состояний системы ПТМ 

Соответствующая формализация осуществлена на примере работы фор-

вардера с учетом следующих состояний системы: S0 – машина исправна 

(простаивает или совершает холостой ход с погрузочного пункта на пасе-

ку), но не производит сбор, транспортировку (подвозку), выгрузку и под-

сортировку сортиментов; S1 – машина исправна, осуществляет сбор, 

транспортировку, выгрузку и подсортировку сортиментов; S21  – отказ хо-

довой части; S22 – отказ двигателя; S23  – отказ технологического оборудо-

вания (манипулятора, грейферного захвата); S24 – отказ гидросистемы. 
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