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В качестве тягового электропривода (ТЭП) городского электротранс-

порта долгое время применялся электропривод с двигателями постоянного 

тока последовательного возбуждения (ДПТ ПВ) и релейно-контакторной 

системой управления. В последние время получил развитие ТЭП на базе 

широтно-импульсного преобразователя и ДПТ ПВ. Однако такой привод 

имеет известные недостатки. Одним из перспективных электроприводов  

является частотно-управляемый асинхронный электропривод с автоном-

ным инвертором напряжения. Система управления может быть скалярной 

либо векторной [1]. Предпочтение отдается векторному управлению, кото-

рое дает требуемые динамические свойства при регулировании скорости.  

Целью работы является построение эффективной структуры ТЭП трол-

лейбуса. Структура содержит обратные связи по току статора и по скоро-

сти, которые необходимы для формирования векторного управления и для 

управления процессом ослабления поля. Отличительной особенностью 

данной структуры является отсутствие явно выраженного контура скоро-

сти в канале регулирования момента. Вместо него в структуру включен 

блок корректирующий задание  величины магнитного потока, исходя из 

данных о частоте вращения ротора. Данный блок формирует эффективное 

управление работой системы во второй зоне за счет  ослабления поля [2]. 

В целях максимального приближения работы имитационной модели к ре-

альной, предусмотрена имитация нелинейного характера изменения 

нагрузки привода по мере разгона троллейбуса.  

В целях исследования системы, выполнено имитационное математиче-

ское моделирование в среде Matlab в режимах разгона, выбега и торможе-

ния, характерных для ТЭП. 

Анализ результатов моделирования позволяет сделать вывод о прием-

лемых динамических показателях разработанной системы. 
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